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Anotace

Tématem mé diplomové prace bylo podrobné &ani polohopisu a vySkopisu
v ¢asti povodi Osice jako podklad ke sledovani dlouhodobychémnkrajiny. Mapovaci
prace probihaly v okoli obce Hiav v katastralnim Uzemi Horni Pland 5-2 v oblasti o
piiblizné rozloze 27 ha. Cilem prace bylo vyt»oi polohopisného a vySkopisného planu
v metitku 1:500, ktery vznikl na zaklédekognoskace terénu a stavajiciho bodového pole,
navrhu stabilizace a zaieni podrobnych bad podrobného za#teni situace, vyptetnich
praci a grafického zpracovani. K z&eni zajmové lokality byla vyuZita tachymetricka
metoda. VySky podrobnych a pomocnych bbgly urceny trigonometricky a poloha pol&n
Pro (Eely meteni byla vyuZita totélni stanice Leica TCR 407 pov@ouadnice vSech bad

jsou ugeny v systéemu S-JTSK a vyskovém systému Bpv.

Kli ¢éova slova:zaneieni polohopisu a vyskopisu, mapovaci prace, katastbzemi, bodové
pole, tachymetricka metoda

Annotation

The subject of my diploma project has been detaslecveying of planimetry and
altitude points in the part of the area of the ri@stice as control points in order to watch
long time changes of the landscape. Mapping workiezh out in the surroundings of the
village land Hodov in the cadastral territory of Horni Plana 5-2he approximate area of 27
hectare. The aim of this work was the creationlahimetric and hypsographic plan at a scale
of 1:500, which was based on field reconnaissamcetiae current point field, the proposal
stabilization and surveying detailed points, a ltasurveying situation, computational work
and graphic processing. The alignment of interasitions were used tacheometrical method.
Height detailed and auxiliary points were deterrdirteigonometric and situation were
determined polar. For measurement purposes wasaus®dl station Leica TCR 407 power.
The coordinates of all points are identified in #ystem S-JTSK and height are identified in
the system BPV.

Key words: surveying of planimetry and altitude, mapping wockdastral territory, point

field, tacheometrical method



Prohlaseni
ProhlaSuji, Ze tuto diplomovou praci na téma Podéolzangieni polohopisu a
vySkopisu Wwasti povodi Osice jako podklad ke sledovani dlouhodobychémrkrajiny jsem

zpracoval samostatra jen s pouzitim literatury a podkfadvedenych v zaru préace.

Ve Vlachow Brezi 4. dubna 2009 Podpis:



Podékovani

Na tomto mist bych rad po&koval vedouci diplomové prace Ing. Magdalen
MarSikové za odborné rady a cendi@@minky i zpracovani této diplomové prace. Dale téz
svym spoluzakm a kamaraiin Veronice Velkové, Jakubu Kotregmu a Martinu \dkovi

za spolupraci i zamsrovani.



Obsah

Seznam pouZzitych zkratek
o U 1V Vo RS STTPPUTR 11
2. Prehled teoretiCkECAStI..........vvvi i 13
2.1. Definice a zakladni pojmy pozemkovych Uprav...13

2.1.1. P0zemKoVe UPravy............cccccevvveveeveieennnnn... 13

2.1.2. PRedn®t a obvod pozemkovych Uprav................ 13
2.1.3. Formy pozemKovych Uprav.............coeevvvvennn.s 14
2.2. MEfické prace vterénu............ccoveivnieinnennnns 15
2.2.1. FPravn@ PracCe........ccoeuuuieeeeieiiiiaeeaaeiaeans 15
2.2.2. Vedeni #itického nértu a zapisniku................... 15
2.2.2.1. MHCkY N&IM......oiiiei e, 16
2.2.2.2. ZAPISNTK......oiiiiiii e 17
2.3. Mické body.........ooiiii 18
2.4. Polohové body........coooviiiiiii i 19
2.4.1. Podrobnéa polohova bodova pole..................... 19
2.4.2. Stabilizacdizovanych bod PBPP.................. 19
2.4.3. Pesnost ureni PBPP.............coeeevvviiiiiiiinnnn, 19
2.5. VySkové body..........coveiiiiiiiiiiiiiiiiie,. 21
2.5.1. Vy3kova bodovA pole.........ccouevvviiiieiiiiininn, 21
2.5.2. VYZKOVE SYSIEMY....ovvviie i eee e e e, 21
2.6. Podrobné &ieni...........coiiiiiiiii 23
2.6.1. Dalsi zfisoby podrobného &eni...................... 24
2.6.1.1. Metoda POlarni.............ccoevvuvvvnnnnnnn. 24
2.6.1.2. Metoda ortogonalni...............cc..uv.... 25
2.6.1.3. Metoda konstrérkich ongrnych........... 26
2.6.1.4. Nieni kontrolnich orérnych............... 26

2.7. Doplrni podrobného bodového polohové pole.. 27

2.7.1. Metody pro dofibvani PBPP...........ccccevveennnnn. 27
2.7.1.1. Geodetické metody..........c....evvnernnnnnn 27
2.7.1.2. Fotogrammetrické metody.................. 29
2.7.1.3. Technologie GPS............ccoeevveeiinnnnn, 29



2.8.

2.9.
2.10.

2.11.

G T O 1 > o

4. Metodika.................

5. Vysledky.................
5.1.
5.2.
5.3.

2.7.2. Cislovani bod polohovych bodovych poli............ 30

Z0brazovaci Prace........ccovviviiiieiieniiieie e
2.8.1. Zobrazeni polohopiSU.............ccovvvviieiiineeennn.e 32
2.8.2. Zobrazeni VYSKOPISU............uvvieeiieeeeeereireeeenanes 32

2.8.3. PResnost zobrazeni..........ccoccevieeiiieiiiieiiin .33

Typy ter@in......c.ocovveiie i, 34
PouZzitéffstroje a pomicky............ccovevieinnnnnn. 35
210,10 SEALV...evtitieiiii it e 35
2.10.2. Elektronické #fické systémy..........cccoevvveeennnn. 35

Utovani vySek..........cooeeiiiiiiicii e 39

2.11.1. PevySenidvou bad.............ccooevviiiiiiii i, 39

2.11.1.1. Pravouhly vertikalni trojahelnik..........40

5.1.2.2. Podrobnéa rekognoskace terénu.........45.

41

............................................................... 42

............................................................... 43
Ripravné prace...........cceeevviiiieiiniiiviieeeennn. 43

5.1.1. Technické podKlady............ccovevveeiiieiieinnnnn, 43

5.1.2. Seznameni se s mapovanym Uzemim.............. 43.

5.1.21. HOMOV....ooiii 43

5.1.3. Volba rickych pristroji a metod....................... 47
Geodetické prace vterénu...............cccoeeeieiennnn. 49
5.2.1. Doplini PBPP....c.coi i 49
5.2.2. Meni polohopiSU........c..vovvieeiiiiiieei e e, 50
5.2.2.1. Postaveni a urovnaispoje...............cceevvveeen. 50
5.2.2.2. Orientace na znamé body a kontrola..51
5.2.2.3. Zasteni podrobnych bad................. 51
5.2.3. NN VYSKOPISU.umseeriiiiiieiieeee i iteee e 52
5.2.4. Zaznam vyslethnieni.............oceevvvienieenenn. 52
Vypdaetni a grafické prace................cocoeeiennnn. 54
5.3.1. VYp@etni Prace..........ccccccuvveviveeirneeeinenn e . 04
5.3.1.1. Polohovédeni bodi.................c....e. 54
5.3.1.2. Vy3kové teni bodi.......................... 57
5.3.2. Tvorba polohopisné a vyskopisné mapy............ 57

8



© N N O

5.3.2.1. Préace s vyskopisem v systému Koke3.58
5.3.2.1.1. Koke3 a Rhinoceros........... 62

5.3.2.2. Préace s polohopisem v systému Koke$H2

5.3.3. Besislovani bod polohovych bodovych poli....... 64
5.3.4. Volba kladu a ozéeni mapovych ligt................ 66
5.3.5. Porovnani skut. stavu se stavem evidgwan...... 68
5.3.6. Owfeni gresnosti VYSKOPISU..........cc.eveevinne.. ] 69
A=\ PP PPIPRPY A 0
Seznam POUZItE lIteratury........oov. it 72
Seznam obrazhki a zKratek......... ..o 73

Seznam [FilON... ..o



Seznam pouzitych zkratek

PBPP
Bpv
CSN
S-JTSK
SMO
ZhB
GB

BP
ZPBP
PVBP
CSAGS
CSTS
ZNB
B
CSJNS
ZVBP
CSJINS/J
NN
GPS
ZPMZ
ZMVM
DMT
Sh.
SS

podrobné bodové polohové pole
vySkovy systém baltsky — po vyrovnani
Ceska statni norma

systém Jednotné trigopnometrické lsdttastralni
statni mapa odvozena

zhu$ovaci bod

geodetické body

bodové pole

zékladni polohové bodové pole
podrobné vyskové bodové pole
Ceskoslovenska astronomickogeodeticka si
Ceskoslovenska trigonometrickd si
zakladni niveleni bod
trigonometricky bod
Ceskoslovenska jednotna niveta st
zakladni vyskoveé bodové pole

Jadersky vysSkovy systém

normalni nulovy bod

global position systém

zaznam podrobnéhocheni znén
zakladni mapa velkého &itka

digitalni model terénu

Sbirka zakanCeské republiky

seznam séadnic

10



1. Uvod

Cilem mé diplomové prace je z&fi polohopis a vyskopis vasti povodi Ogice
a vysledky ngieni zpracovat pro dalSi vyuziti, zejména ke sledbwiouhodobych zgm
krajiny. Mapovanou lokalitou je oblast &snhé blizkosti obce Hadv v katastralnim Gzemi
Horni Plana 5-2 oifblizné rozloze 27 ha. Zajmové uzemi lezi v povoatioka Ostice, ¢islo
hydrologického ptadi: 1-06-01-080. Plocha povodi @s¢ je 9,824 krfi s lesnatosti okolo
30% a délkou vodniho toku 5,30 km. Odvéda plocha ma rozlohu 289,70 ha. Tento vodni
tok usti do vodni nadrze Lipno.

Povodi Ogice predstavuje porrné vyrazre ¢lenitou krajinu Sadou mensich lesnich
komplexa, remizi a mezi, ale také spa@mé rozsahlymi zergdélskymi pozemky.

V souwtasné dob v povodi zcelafevazuji vyuzivané travné porosty a pastviny.

Na Uzemi se nachazi pémé hodreé prirodk blizkych spoléenstev. Hospodani je
v souladu sfirodnimi podminkami pouze vlivem intenzifikace zekiské cinnosti
v minulosti bohuZel doslo k vyrazmegativnimu ovliviini celé hydrografické sitv Gzemi.
NejvyrazrejSi dominantou krajiny je vodni nadrz Lipno.

Pri pInéni zasad pro vypracovani bylo nutné proveést rekskgma terénu a stavajiciho
bodového pole, navrh stabilizace a 2Z&eni podrobnych bad podrobné zasteni situace
pro polohopisné a vySkopisné zpracovani, v@boi prace a grafické zpracovani
polohopisného a vySkopisného planu ve vyslednétitka 1:500 (viz. piloha ¢. 9). Ri
vykonavani &chto operaci je nutné respektovat dané postupiedpsy. Na zéatku je také
definovan pojem pozemkové Upravy nélp@to gedmét mého studia a Uzce souvisi&mim
oborem geodézie, ktery je zadvaznym podkladem ppoagpvani této diplomové prace.

Tato diplomova préce je rogléna nactyii hlavni ¢asti: teoretickokést a jeji pehled
(literarni grehled), cil prace, metodika a vysledky. To vSegpletno o Uvod, zaér, prilohy,

a seznam pouzité literatury.

Duvodem pré jsem si zvolil zpracovani diplomové prace na tgrodrobné zawgteni
polohopisu a vySkopisu dasti povodi Osice jako podklad ke sledovani dlouhodobychémm
krajiny byl fakt, Ze p provadni zadanych ukanhstudent ziska i praktické zkuSenosti, které

muze uplatnit v nasledné praxi.
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Obr. 1-1 (zajmova lokalita)

Zdroj: (vlastni fotodokumentace, 2008)
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7

2. Prehled teoretickég¢asti

2.1. Definice a zakladni pojmy pozemkovych Uprav

2.1.1. Pozemkové upravy

Pozemkovymi Upravami se ve igném zamu prostoréva funkéné uspdadavaji
pozemky, sceluji se neboéltl a zabezpéuje se jimi gistupnost a vyuZiti pozemka
vyrovnani jejich hranic tak, aby se vytilg podminky pro racionalni hospoigani viastnik
pudy. V tchto souvislostech se k nim uspadavaji vlastnicka prava a s nimi souvisejici
vécna kfemena. Satasre se jimi zaji¥uji podminky pro zlepSeni Zivotniho priesti, ochranu
a zurodwni pidniho fondu, vodni hospoitvi a zvySeni ekologické stability krajiny.
Vysledky pozemkovych Uprav slouzi pro obnovu kafhstho operatu a jako zavazny
podklad pro GUzemni planovani. Hlavnim ukolem je Sanj kvality Zivota lidi, ochrana

piirodnich zdraj a zachovani kultugnhistorickych hodnot v Gzemi.

2.1.2. Fredmet a obvod pozemkovych Gprav

Predmétem pozemkovych Uprav jsou vSechny pozemky v obyamhemkovych Uprav

bez ohledu na dosavadnitigpb vyuzivani a existujici vlastnické a uzivacatgtk nim.

Prakticky jsou pedmstem PU:

o prostoro¥ funkéni rozpory v krajig (nesoulad mezi gqané ekologickymi
vlastnostmi pozemk a zpisobem jejich vyuzivani — neracionalni uspb
vyuzivani s negativnimi dopady n&rpdni slozky)

* motivace vlastnik a mistni komunity k odstrani identifikovanych prostorayv

funkénich rozpoi

Obvod pozemkovych Uprav je Uzemi ®&wié pozemkovymi Upravami, které je
tvoreno jednim nebo vice celky v jednom katastralninemiz Bude-li to pro obnovu
katastralniho operatietba, I1ze do obvodu pozemkovych Uprav zahrnoutémib® u nichz je
tieba obnovit soubor geodetickych informaci. Je-lktdosazeni dil pozemkovych Gprav
vhodné, Ize do obvodu pozemkovych Uprav zahrnoutélo pozemky v navazujictésti
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sousediciho katastralniho Uzemi. Jde-li o katadtrdzemi v obvodu {isobnosti jiného
pozemkového iadu, nez ktery zahajfizeni o pozemkovych Upravach, zahrne pozemkovy
Urfad, kterytizeni zahdjil, pedmétné pozemky do obvodu pozemkovych Uprav po ddhod

s pozemkovym ¥adem, v jehoz obvoduipobnosti seifislusné pozemky nachazeji.

2.1.3. Formy pozemkovych Uprav

Pozemkové Upravy se provgidzpravidla formou:

» komplexnich pozemkovych Uprav

Resi vlastnictvi, novou tuini drzbu. B vyméné pozemk musi byt respektovany

urcité zasady co do vyény, bonity a vzdalenosti.
e jednoduchych pozemkovych Gprav

Pokud je nutné wesSit pouze &které hospoddké poteby (napiklad urychlené sceleni
pozemki, zpistupréni pozemk) nebo ekologické pegby v krajit (nagiklad lokalni
protierozni nebo protipovadvé opateni) nebo kdyz se pozemkové Upravy maji tykat jen
casti katastralniho tzemi, prowgidse touto formou.

* zjiednoduSené pozemkové Upravy

Re$i pouze vlastnictvi (organizaceidpiho fondu) a pak se zapracovavaji do KPU.
(DUMBROVSKY, MEZERA, 2000).
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2.2. Mérickeé prace v terénu

Pred zahdjenim jakychkoliv &fickych praci je vZzdy nutné vykonat tzv. rekognoskac
terénu, tj. podrobnou prohlidku celého zajmovéhentiz Ri rekognoskaci je nutno zajistit
stav a vyuZzitelnost stavajiciho polohového a vygkavbodového pole ( trigonometrickych
bodi, zhu$ovacich bod, nivelanich bod) a navrhnout fipadné zhughi. Pro nové body
podrobného bodového polohového pole jegima navrhnout Zsob jejich zarseni a zfisob
jejich stabilizace. Dale je nutno stanovitigpb (technologii) zagifovani jednotlivychcasti

A

Uzemi i zgisob dokumentace dfeni (zapisniky réreni, nétricské nérty atd.).

2.2.1. Fipravné préce

Piipravné prace sgovaji zejména v weni bodového pole (jejich stadnic a
nadmdskych vySek) pro podrobné &teni. Hustotu stanovisek a jejich polohu volime
v zavislosti nacdlenitosti terénu a na tvaru za@iovaného Uzemi. Za stanoviska se voli
predevsim body geodetického zakladu (stavajiciho et pole). Jestlize je jejicht'siidka,
doplni se dalSimi stanovisky nagolygonovymi pegady. VSechna stanoviska je fedia
v terénu trvale stabilizovat. fiPméifeni malych Uzemi jeasto pihodné vybudovat si
stanovisek jako uzagny polygonovy ptad, naopak ip méieni GUzemi protédhlého tvaru
mohou byt vhodnou siti stanovisek vrcholy polygastoy pdadu jdouci fiblizné osou
zajmového uzemi. Stanoviska maji byippjena na celostatni skadnicovy systém JTSK a
na statni nivekéni sit. Vyjimené pii zametovani velmi malych dzemi, je mozno zavést mistni
pravouhly systéem sdadnic a systém relativnich vySek. Mistni systémymezno kdyz
pripojeni na statni systémy by bylo ném&Si nez vlastni podrobnédgieni.

Mezi pipravné prace dale gatpriprava ngrickych n&rtt, k éemuz se s vyhodou
pouziji existujici mapy zajmového Uzemi Whwdném miiitku. Fipravné prace jsou
v podstat vesSkeré prace, které je nutno vykonat k tomu, rmbylo byt zahjeno podrobné

méfeni.

2.2.2. Vedeni afického nartu a zapisniku

Z4pisnik a maicky n&rt jsou jedinym podkladem pro vyhotoveni origin&hapy.

Proto je nutné &novat jejich vedeni minfddnou pozornost a gie
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2.2.2.1 Mericky n&'rt

Vyhotovuje ho sotasre pii méieni vedouci pracovni skupiny. Jako podklad
metického nértu mize slouzit kopie nebo Ztsenina katastralni mapgi, jiné existujici mapy
vhodného nititka. Casto se vyhotovuje &icky n&rt naisty papir az fi méieni. V tom
piipact se do ®j zakresluji zejména charakteristické sttmiacary a body. Mficky n&rt se
vyhotovuje tuzkou. Dle pokynvedouciho skupiny #ticky pomocnik (figurant) stavi faci
odrazny hranol na jednotlivé podrobné body. Tytdybse zakresluji do &ického nértu
zpravidla malym kizkem acisluji se ptibézn¢ od 1 do 999. Krom situanich ¢ar do
metického nértu zakresluji také charakteristické terénni tv@eyénni kostra, terénni stupn
nahlé zmdny sklonu apod.).Do ré&u se dale rive zakreslovat katastralni Uzendislo
mefického nértu, mefitko, nazev lokality, jméno vyhotovitele, datum wybveni, popis
kultur, orientace na sever, kontrolni &mé, coz jsou Pmo meiené vzdalenosti (n&p
pasmem) mezi ddma sousednimi podrobnymi body a dalSi vhodné Ugaje nasledné
zpracovani.

Dulezitou praci vedouciho &tické skupiny je tzv. adjustaceéiického nértu. Pod
pojmem adjustace rozumime kontrolu vSech zaznam&rti se sodasnym zvyrazénim
nékterych ddaj. MuZze se provésternym vytahovacim pererti tenkym c¢ernym fixem.
V meétickém nd&rtu se obvykle zvyramije popis, niiicka stanoviska s vyzganim orientace,
orientace né&tu k severu (obvykle Sipkou). Do popisucrta jeSt pati nejnizSi a nejvyssi
¢islo zakresleni podrobného bodu. Dogolje se provagt adjustaci jegtv poli po ukoeni
meéteni réjakého uceleného Useku (iitapo dohotoveni jedné sekédistu merického nértu),
nejmért vSak kazdy den po uk®eni nereni.

Obr. 2-1 (mticky n&rt)
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2.2.2.2 Zapisnik

Za vedeni zodpovida zapisovatel, ktery dle pékymiice zaznamenava vSechny
Udaje. Zapisnik &tSinou tedy obsahuj€isla vSech zagtovanych bod, (orient&nich,
podrobnych, kontrolnich), stoy popis (charakteristiku) béd(nag. roh domu, sloup,
kanalni vpus apod.) a vSechny naitené Udaje (vodorovny a vySkovy uhel atd.). Souhlas
Cislovani podrobnych bddv n&rtu a zapisniku se obvykle kontrolujeri méieni kazdého
desatého bodu smluvenymigoebem (nap znamenim rukou, radiem)iipadny nesoulad se
musi odstranit a teprve potom seudze pokraovat vdalsim reni.(MARSIK,
MARSIKOVA, 2002).
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2.3. Mérické body

Zakladem, na ktery seipojuji veSkeré zegmerické prace,jsou gtické body. IZli se
na body:

* geodetické

« ostatni mdtické body — pedpoklada se pouze &sna stabilizace a specialni pouZziti.

Geodetické body se od ostatnicheiitkych bodi odliSuji stabilizaci, dokumentaci
geodetickych Ud#&j pripadré téZz signalizaci. Podlecélu, pro niz byly zbudovany, se

rozlisuji:
- polohové geodetické body
- vyskové geodetické body
- tihové geodetické body.
GB vytvai bodova pole, ktera lzelit na:
* polohové
* vysSkove
* tihove

BP se vZdy di na:

« zakladni

 podrobné
Hovaori se potom nap o zakladnim polohovém bodovém poli (ZPBP) nebo o

podrobném vyskovém bodovém poli (PVBP). K pracimakladnich polich je opran

pouze stat progdnictvimCeského tadu zemiméiického a katastralniho a jeho organizace.
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2.4. Polohové body

Polohové body jsou podkladem polohovychétemi, provadnych na fyzickém
povrchu Zem. Zakladni polohové bodové pole (ZPBP) jeitrm bodyCs. trigonometrické
sits. Body CSTS, tj. trigonometrické body, se stabilizuji véen kamenem vysky 0,8 m,
jehoz opracovana hlava tvaru krychle o str@f2 m nese na horni ploSe vytesany uiitoyy
kiizek. Tato povrchova ztka je jiSEna d¥ma podzemnimi zr&ami. Obvykle to jsou
kamenna a skleéma deska, vzdy siiZkem na horni ploSe, uloZzené asi 0,2 m poctkma
piedchézejici. Stabilizai znaky musi byt umisiny na svislici s pesnosti 3 mm. Jama se
zasypava odlisSnym materialem pro usnsdnpii ptipadném vyhledavani. Nelze-li osadit
jednu zeiti uvedenych znmk, #izuji se navic zaji®vaci body.(SVEC, HANEK, 2006)

2.4.1. Podrobna polohovéa bodova pole

Podrobné polohové bodové pole se sklada z pevnyoti podrobného
polohového bodového pole ad@asre stabilizovanych bai Poloha bod PBPP se voli tak,
aby body nebyly ohrozeny a byly vyuzitelné pigppjeni podrobného #ieni.

2.4.2. Stabilizacerzovanych bod PBPP

Trvala stabilizace badPBPP se provadi kamennymi hranoly o rémuh 15 x 15 x
75 cm, mezniky z plasto roznmérech 12 x 12 x 60 cm, ocelovymi trubkami v betoraivy
blocich o rozmrech 5 x 50 cm, kovovymi zikami nebo vysekavanintigku na opracované
ploSe skdly. Zizeni stabilizace projednavdizovatel s vlastnikem nemovitosti, na které se
dana zn&ka zizuje. Ozndmeni ofzeni znaky je zasilano katastralninfadem vlastnikovi
nemovitosti. Navrh lokalizace ostatnich BoBBPP se zahrnuje do elaboratu ,, Navrh o

doplreni PBPP"’, ktery sefpdava pislusSnému katastralnimdaadu k odsouhlaseni.

2.4.3. Fesnost ufeni PBPP

Charakteristikou fesnosti weni sotiadnic x, y bod PBPP je zakladni igdni
souradnicova chybam, . Ta je dle vyhlasky 26/2007 Sb. dana vztahem:
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m,, =4/ 05.(m,* +m,*)
kde:

m, ....zakladni seedni chyba ueni sotiadnic x

m, ....zakladni siedni chyba weni sotadnic y

Na zéaklad presnosti bodu wené stedni soiadnicovou chybou Ize rozliSovat tzv. kddy
kvality.

Tab. 2-1(kody kvality)

Kod kvality | Sttedni sotiadnicova chyban, (m)

3 0,14
6 0,21
8 >0,5

Zdroj: (Cesky Gad zengmeiicky a katastralni, 2007)

Podrobné polohové bodové pole se viitw@esnosti, ktera je dana zakladriedni
souradnicovou chyboun,, u zhugovaciho bodu 0,02 m a u ostatnich b6d06 m a vztahuje
se k nejblizSim baidn zéakladniho polohového bodového pole. Mezni odehye stanovi
jako 2,5 nasobek zakladntetini soéadnicové chyby.

K stabilizaci dgasré stabilizovanych PBPP se uzivée&nych koliki, nastelovacich
hiebl nebo zn&ek na trvalych objektech.(VYHLASKA 26/2007)
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2.5. VySkové body

Nadmdské vysky vyskovych geodetickych liogsou podkladem pro vySkové&sieni.

2.5.1. VySkova bodova pole

Z\/BP je tvaeno:

* siti zakladnich nivetamich bod (ZNB)
* bodyCSJINS (s.jednotné nivekmi sig) I. — IIl. ¥adu

PVBP je tvdeno:
* body IV.R&du, PNS
* stabilizovanymi body technickych nivelaci
* body polohovych a tihovych poli,da@nych technickou nivelaci
2.5.2. VySkové Systémy
«Jadersky vyskovy systém
CSR byl gevzat z byvalého Rakousko-Uherska, vésmmosti je zngeny CSINS/J.
Jeho poatek je vztazen k vodtu na molu Sartorio v italském Terstu. Tento sysiénma
nekterych Uzemich statu uzivan na zakladkleného souhlasu spravy statni zemsicské
sluzby dodnes (ndppii vystaviE komunika&nich systém v Praze).
*Némecky systém severnich vysek
Je odvozen od normalniho nulového bodu (NN)., \eriaZ vod@tu v Amsterodamu.

V dobs 2. swtové valky byly do tohoto systémuigpaitavany bodyCSINS zejména
v povodi Labe (fblizny prevod NN=J-0,25 m).

21



*Balt po vyrovnani

Zavazny vyskovy systém @R a SR se zkratkou Bpv. Je odvozen od vade ruském
KronsStadtu. Byl pouzivan jako jednotny systém eskygh zemi byvalé Rady vzajemné
hospodéské pomoci.

PRO VZAJEMNYREVOD PLATI: Bpv=J-0,42m

Oznaeni vyskového systému je nutno ustda vykresech (planech) nad popisovym polem.
(SVEC, HANEK, 2006).
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2.6. Podrobné néfeni

Konkrétni zfisob podrobného zattovani polohopisu a vyskopisu se bude odvijet

od zvolené metody.&tSinou vykonavané pracovni ukony na stanovisku jgmledujici:

a) vytyéeni a stabilizace pomocnych liodicovanych ze stanovisek
b) ustaveni fistroje tzn. jeho centrace a horizontce

c) orientace fistroje na dané body

d) zamgfovani podrobnych bdd

e) kontrola orientaceifstroje

MnozZstvi a rozmigti podrobnych baoi métenych z jednoho stanoviska zavisi na
konfiguraci terénu, ¢elu a pozadovanérgsnosti vysledku witeni, v neposlednfac i na
metitku grafického vyjateni vysledku réteni (tj. na ndfitku vysledné mapy). VZdy je nutno
zanefit vSechny objekty, které maji byt zachycenytisp mag (hranice pozemk mostky a
propustky, stozary elektrického vedeni, povrchowéky podzemnich vedeni, apod.). Ve
volném terénu se voli podrobné body v zavislosttlaaitosti reliéfu. V jednoduchém terénu
je piihodné volit podrobné body ve vicemdépravidelnych rozestupech tak, Zze vybja
vicemér pravidelnou (nap ¢tvercovou) gi. V ¢lenitém a nepravidelném terénu uz zpravidla
pravidelné rozloZzeni podrobnych lodest&i k vystizeni reliéfu (reliéfnich tvay a ke
kresk® vrstevnic. Proto je nutno zatit podrobné body také na tzgarach terénni kostry
(udolnice, libetnice, hrana svahu apod.) a také na vrcholowjateth (vrchol kopce, sedlo).
MnoZstvi a hustota (vzajemna vzdalenost) podrobniyotii na plose 100 x 100 m je
piikladem ukazano v tabulce. (MARSIK, MARSIKOVA, 2002
Tab. 2-2 (mnozstvi a hustota podrobnychi)od

M¢titko | Terén 100 x 100 m
Mapy | Jednoduchy Clenity Nepravidelny
pocet vzdalenost pocet vzdalenost pocet vzdalenost
bodx (ks) (m) bodx (ks) (m) bodx (ks) (m)
1:2000 | 8-12 35-29 15-20 26-23 30-40 19-16
1:1000 | 15-22 26-22 30-40 19-16 70-90 12-11
1:500 25-35 20-17 50-70 14-12 120-150 9-8

Zdroj: (MarSik, MarSikova, 2002)
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2.6.1. DalSi zfzssoby podrobného éreni

Pfi podrobném mapovan je mozné aplikovakteré dalSi zfisoby podrobného
meieni, ale pouzivame je zpravidla jen v izemi matéasahu a povazujeme je za dayici

meieni. Negastji pouzivané zpsoby dophujicich nefeni jsou:

a) metoda polarni

b) metoda ortogonalni

c) meteni konstruknich ongrnych
d) meéteni kontrolnich orérnych
e) protinani ze sgra

f) protinani z délek

V diivejsi dok# pri souvislém mapovani Gzemi byla vypracovana podiobretodika
vedeni zdznat o mefeni. Sodasti této metodiky je zapisnik podrobnéheieni, ktery
usnadiuje nasledné zpracovani mapy. Tento zapisnik selgldbalky a vlastniho zapisniku.

Ve vnittni ¢asti zapisniku se zapisujitpezné vSechny zagrované body &iselnym kodem

se zaznamenavaigob ntieni.

2.6.1.1. Metoda polarni

V zapisniku se zaznamenavaji veSkeré Udaje tyksgicstanovisek a zatovanych
kontrolnich bod. Zapis se rozklada do dv@asti. Prvnicast obsahuje zdznam danych iod
(stanovisek, orientmich bodi), druhacast zaznam bddurcovanych. U botl zakladniho
bodového pole a dalSich pevnych (danych) tbe& uvadi tzv. Upln&islo, které je
dvanactimistné.

Obr. 2-2 (polarni metoda)
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Zdroj: (Marsik, MarSikova, 2002)
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2.6.1.2. Metoda ortogonalni

Pouziva se s vyhodoutipzamgiovani polohopisu v rovnych Uzkych ulicich, ve
stisrtné zastav® apod. Podrobné body secuji pravouhlymi sotadnicemi, vztazenymi

A

k mericské gimce fipojené na pevné body dificské si¢. Jde tedy o mistni stadnicovy

Vv W

systém, ktery ma patek vjednom z bad mericské @gimky, pricemz osa x splyva
s mefiéskou gimkou a osa y je na ni kolma. Kladny &nosy y je napravo do osy X, to
znamena, Zze body nachazejici se napravo &tthke pimky maji sosadnici kladnou, body
na levé strah pak zapornou. i ortogonalni meto& se pouzivaji jednoduché ¢ncské
pomicky jako je pentagonalni hralek, jedno az d¥ pasma,if a vice vytgek. Jedna vyika
se postavi na gateni bod ngrické primky, druhé na jeji konec. DalSi vy¢lgy se stavi na
now urcované podrobné body (pokud nemaljirgzenou signalizaci jako n&aproh domu).
S pouzitim pentagonalniho hidku se n&fi¢ nejprve zéadi do pimky a pak najde patu
kolmice spu&né z podrobného bodu naéfickou piimku. Na ngfické pimce se potom
zéti sodadnice x neboli stadéni, tj. vzdalenost paty kolmice odgadku nefické primky.
Déle se zmii souadnice y (peadnice), tj. vzdalenost podrobného bodu adické pimky

(od paty) kolmice.

Obr. 2-3(metoda ortogonalni)
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Zdroj: (Marsik, MarSikova, 2002)
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2.6.1.3. Metoda konstrdikich ongrnych

Tento zmisob se pouzZiva jen v omezenérenpro zamiteni pravouhlych vystupk
pevnych objekt nag. domi. Mé&ii se postuptivSechny délky mezi lomovymi body objektu.
Postupuje se od prvniho daného bodwrem k druhému a sén vystupki je v zapisniku
podrobného rreni rozliSen znaménky. Znameénko plus nebo minysisadi ongrné délce

podle toho, lezi-li dalSi podrobny bod vpravo nghavo od gedchozi spojnice bad

Obr. 2-4 (metoda konstraRich ongrnych)

1.18] .
[ ia2ls! [-3.90] .
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Zdroj: (Marsik, MarSikova, 2002)

2.6.1.4. Meeni kontrolnich orrnych

Kontrolni omérné jsou pimo mnefené vzdalenosti (zpravidla pasmem) mezenda

podrobnymi body (uenymi jinou metodou). Zaznam je mozno praitatlojim zpmsobem:

a) zapistetézce omgrnych, které vzajeninsouvisi svymi koncovymi body (koncovy bod
predchazejici oRrné je totozny s p@teitnim bodem nasledujici aime).
b) zapis vzajem& nezavislych orrnych (uvadi se vzdy dvojiadsel koncovych bai).
(MARSIK, MARSIKOVA, 2002).
Obr. 2-5 (kontrolni orérné)
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Zdroj: (Marsik, MarSikova, 2002)
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2.7. Doplréni podrobného polohového bodoveho pole

PBPP se doplje po rekognoskaci terénu novymi body PBPP. Bsduy jorientovany
na body zakladniho bodového pole nebo PBPP stejpé wysSiiidy presnosti. Body se voli
tak, aby jejich rozmighi umoZovalo Uplné zawrteni vSech podrobnych bibdMetody

zaneieni bod I1ze rozalit na geodetické, fotogrammetrické a technologiSs

2.7.1. Metody pro dopbvani PPBP
2.7.1.1. Geodetické metody

Body PBPP seiizuji nasledujicimi geodetickymi metodami:

1) plosné sit s neienymi vodorovnymi uhly a délkami

2) polygonové ptady oboustranh pripojené a oboustragnorientované (viz obr. 1).
Polygonové ptady kratSi nez 1, 5 km mohou byt jednostianientované, pap
neorientované (vetknute). Neorientovanégoly mohou mit nejvySe 4 strany a je-li to
mozné, alespo na jednom z jeho vrchiblse zansii orient&ni Uhel a porovna se
s mezni odchylkou (viz. tabulka?)

Geometrické parametry a kritérigegnosti polygonovych padi jsou:

Tab. 2-3 (kritéria fesnosti polygonovych padi)

Pripojovaci Mezni délkal Mezni délka Mezni  odchylka v uzé&vu
body strany (m) poradu d (m) | poradu (m)

Uhlova (cc) | Polohova (m)
ZPBP, ZhB 200-1500 5000 25.(n)Y? 010025(2 d)1’2
ZPBP, ZhB 50-400 3000 50. (n)*2 0,004. (Zd)m
PPBP, ZPBP| 50-400 1500 100.(n)*'? O,OOG.(Zd)”Z
ZhB
Zdroj: Cesky rad zentmeiicky a katastralni, 2007)

Kde

n je pa&et bodi paradu etrg bodi pripojovacich

Y dje sowet délek stran gadu

27



- porad ma nejvyse 15 novych hiod
- mezni pondr délek sousednich stran v polygonovérapa je 1:3

Obr. 2-6 (polygonovy p@d oboustranhpiipojeny a orientovany)

Zdroj: (Svec, Hanek, 2006)

3) protinani vped z thh (viz obr. 2), protinani z délek nebo kombinovangratinanim
ze i danych bod ZPBP, ZhB nebo zjinych bédodpovidajici pesnosti. Uhel
protinani na Wwovaném bod musi byt v rozmezi 30 gon az 170 gon. KratSi \exula@dt
od daného bodu k bodu dgavanému v ufovacim trojuhelniku nesmi bytét&i nez

1500 m. Smry na body vzdalené od stanoviska vice nez 500 r&e ve dvou

skupinach

Obr. 2-7 (protinani vj@d z Ghir)

+ ¥

Zdroj: (Svec, Hanek, 2006)

4) rajonem do délky 1500 m s orientaci na danéne maddva body ZPBP, ZhB nebo
jiné body s prokazatelnouistini sosadnicovou chybou do 0,04 m nebo s orientaci
na daném i wovaném bo#& Délka rajonu nesmi byt delSi nez délka nejvzdgdén

orientace. Pokud je délka rajongtsi nez 800 m, #ti se vSechny uhly ve dvou
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skupinach. Vychazi-li rajon z bodu séesini soéadnicovou chybou mezi 0,04 m az

0,06 m, nesmi byt del§i nez 300 m.

5) rajéonem do délky 1500 m s orientaci naowaném bod na nejméa tii body ZPBP,

ZhB nebo jiné body s prokazatelnoiesini sosadnicovou chybou do 0,04 m.

Obr. 2-8 (rajon)

Zdroj: (Svec, Hanek, 2006)

2.7.1.2. Fotogrammetrické metody

Body PBPP a pdp souasreé vlicovaci body se duji analytickou nebo digitalni
analytickou aerotriangulaci. Pouziji se leteck&ioké snimky zpravidla forméatu 23 x 23 cm
na rozmérové stalé podlozce, gizované kalibrovanymi leteckymi komorami se 60 %
podélnym a 30 %ipinym prekrytem a skenované s rozliSenim alésp10 DPI (pixel 0,021
mm) nebo snimky p@zené kalibrovanymi digitdlnimi leteckymi komoramiNejmensi
pouzitelné ndtitko takovych snimi je 1:6000. Je &elné, aby sotasré s €mito snimky byly
dodany jejich prvky v§Si orientace rrené Ehem snimkového letu. Vychozi body museji
byt identifikovatelné na snimcich. RozloZzeny maji pokud moZzno fedevsim rovnorrné
na vzdalenost 2 az 3 zakladen snimkovani po obwboku a déle uvnit bloku tak, aby
vysledna hodnota byla nejm&@,4 bodu na jednu snimkovou dvojici.

2.7.1.3. Technologie GPS

K méieni a uéeni sodadnic bod PBPP se pouzivaji takovéijpmace GPS a takové

zpracovatelské vypetni programy, které zatuji pozadovanou iesnost vysledk
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provedenych r¥ickych a vypd@etnich praci. ® méfeni i p@&etnim zpracovanim je nutné
dodrZzovat z&sady uvedené ve firemnich navodech gifslusné pistroje a pouZity
zpracovatelsky program. &&ni polohy bodu pouze z jednoh@ieni neni pipustné. Nutna
jsou nejmén dw nezavisla rireni GPS nebo jednodifeni GPS a jedno &eni klasickou
geodetickou metodou. Dopauje se také prova@t opakované wieni @i odliSné vysce
antény.CESKY URAD ZEMEMERICKY A KATASTRALNI, 2007).

2.7.2.Cislovani bod polohovych bodovych poli

Jednotkou préislovani bod ZPBP a ZhB je trianguéai list, jednotkou pr@islovani
bodi PBPP je katastralni Uzemi. Body se @mjiadvanactimistnym aplnyréislem.

a) pro body ZPBP a ZhB m&islo tvar 0009EEEECCCO, kde EEEE {#slo
triangula&niho listu a CCC je padovédislo bodu, ptadovécislo bodu ZPBP je
vrozmezi od 1 do 199 a ZhB vrozmezi od 201 do, 488om paadové ¢islo
piidruzeného bodu k bodu ZPBP a ZhB se uvadi na ghoiste mis¢ Uplnéhodisla
tohoto bodu na misto O

b) pro body PBPP m&islo tvar PPPO0O000CCCC, kde PPP jerapové cislo
katastralniho Uzemi vramci Uzemniho obvodu, veékte katastralni pracovist
vykonava fisobnost fislusného katastralnihdadu a CCCC je gadovécislo bodu
v rozmezi 501 az 3999

c) cislovani pomocnych a podrobnych Kodednotkoudéislovani pomocnych bddje
katastralni Uzemi a podrobnych lhadéricky n&rt

1) pomocné body se oz&igi dvanactimistnym dplnymcislem ve tvaru
PPPO0000CCCC, kde PPP jetgmové ¢islo katastralniho Uzemi v ramci
Uzemniho obvodu katastralniho pracavish CCCC je piadové cislo
pomocného bodu od 4001c¢etrg. Fritom je nutno zajistit, aby nedosSlo
k duplicitt s body uéenymi @i budovanici revizi a doplini PBPP.

2) Podrobné body se ozhgi dvanactimistnym aplnymcislem ve tvaru
PPPSZZZZCCCC, kde PPP jeipdové ¢islo katastralniho Uzemi (jako u
pomocnych botl), sje uvnit Uzemniho obvodu nulovéislo nebo nize

znamenat fislusnost bodu do sousedniho Uzemi obvodu a pakadidotu 1
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az 8, ZZZZ jecislo nefického nértu a CCCC je pi@adoveécislo podrobného
bodu v rdmci nitického nértu v rozmezi od 1 do 3999.

Pomocny nebo podrobny bodaie mit jen jednocislo. Podrobné body obsahu
vyuzitelného podkladu @eného v S-JTSK se obvykle refisluji a jejich cisla se
v metickém ndrtu zpravidla neuvagi, uvede se pouzeislo ZPMZ. No¢¥ zantiené
kontrolni a identické body vyuZitelného podkladuws@dji v merickém ndrtu i v zapisniku
se svymi fivodnimi ¢isly. V piipac vyuziti podkladu, ktery dosud neémpiifazenocislo
ZPMZ nebo nebyl wen v S-JTSK, je tomuto podkladiiifazeno nove&islo viadk ZPMZ.

V ramci jednoho ZPMZ Izedslovat i body z vice vyuzitelnych podkiad

Body PBPP jsoudislovany v ramci katastralniho tzemi, ve kterénachazeji, pokud
je bod PBPP totozny s lomovym bodem hranice katamstro Gzemi nebo se vyjirém
nachazi za hranici katastralniho Uzemi, péislysnost bodu ke katastralnimu Gzemi je
v prehledném n&tu PBPP vyjatena zkratkou katastralniho Gzemigisla boduCESKY
URAD ZEMEMERICKY A KATASTRALNI, 2007).
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2.8. Zobrazovaci prace

Podklady pro zobrazovaci praceitveouadnice a vysky badpolohového bodového
pole, pomocnych a podrobnych liioa nefické n&rty. Zpracovani originalu mapyedchazi
etapa vypoetnich praci, jejimz vysledkem jsou gadnice a vySky bad

Predméty meéieni se zobrazuji jako jejich svisléupréty na referedni plochu a
vyzna&uji se mapovymi zrikami. Redmnty, jejichZz roznéry dovoluji Zetelné zobrazeni na
mape, se zobrazuji obrysovouarou, i kdyz je pro & stanovena zr&a. Neni-li druh
predmétu ziejmy jiz z kresby nebo popisu, vykresli se &aai uvnif obrysu pednttu. Neni-
li mozno gedmét pro jeho malé rozemy zobrazit na mapobrysem, zobrazi se jen Zkau, a
to tehdy, je-li stanovena; jinak séepdntt v mag nezobrazuje. Nahromadi-li séegnety
meieni, jejich zobrazeni by se nedalo na éngsre vyjadit, zobrazuji se jen ipdmety
dulezitejSi; piitom se davaigdnost zobrazeni bédodovych poli a stavebnich objékt

Vytisky zakladnich map se vyhotovuji jednobarevarrg. Obsahuje-li mapa
vySkopis, vyhotovuje se dvoubareévpolohopis ¢errg, vyskopis s jehaiiselnym popisem
hnedg.

Pro zobrazovaci prace plati nor@@N 01 3410 &SN 01 3411.

2.8.1. Zobrazeni polohopisu

Podle métickych na&rti a zapisnilk se zobrazi za#étené body. Vynesené body se
oznauji ¢islem ve shoé s¢islovanim v zapisniku. Body se spojuji podl&tického nértu,
¢imz se vytvéi polohopis. Kresba se doplni mapovymi &ami, které se &i podle jejich
tvaru a vztahu k ozgavanému pednmétu na bodoveégarové, plosSné. Bodovych ztek se

uziva k ozn&eni malych pedneta mereni, jejichZz fidorys nelze v danémdtitku zobrazit.

2.8.2. Zobrazeni vySkopisu

Zobrazeny bod se vyzéiaeskou, pdadovyméislem a vyskouCisla se pokud mozno
orientuji v jednom skru nejlépe k severu. K vyztanym podrobnym baoh tetkou se
uvede vySka, a to tak, Ze vlevo odkg se napiSi hodnoty celych metivpravo desetiny,
pop. setiny meti. VySky podrobnych badna zpeviném povrchu se uvéjl v metrech na
dv¢ desetinnd mista, vysky ostatnich podrobnychibed uvadji v metrech na jedno

desetinné misto. Terénni reliéf se zobrazuje vmstewmi, vyskovymi kétami a technickymi
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Srafami s Udaji relativnich vySek. Vrstevnice sestouuji na zaklatipodrobnych vyskovych
bodi linearni interpolaci.(KOTAL, PRAZAK, 1990).

2.8.3. Fesnost zobrazeni

DosaZeni fesnosti zobrazeni podrobnych kod grafické formy mapy se ékuje
porovnanim délek fimych spojnic dvojic podrobnych boduréenych z pimého n&ieni
s délkami wenymi z mapy.

Ad=dm-dk

dm....délka vypétené ze sa@dnic

dk....délka spojnice gena z pimého nétreni

DosaZenaiesnost se povaZuje u katastralni mapy v S-JTSK/kewjici tehdy, kdyz:
a) absolutni hodnoty vSech rozililélek vyhovuji pedepsanému kritériu
b) 60 % testovanych délek vyhovujéedepsanému kritériu uvedenému ve vyhlaSce
26/2007 Sbh. (VYHLASKA 26/2007).
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2.9. Typy terénu

Z pohledu zargeni a zobrazeni mapovaného Uzemi Ize terérelibnd :
a) pravidelny

1) jednoduchy - plynule na sebe navazuji jednottiiéi plochy. Na svazich jsou
Useky fizného, ale mélo se liSiciho sklonu, kterébpZnou pravidelnost ve siru spadu
vyrazreji nenarusuji. Uvedeny typ se vyskytuje v krajgxmalymi vySkovymi rozdily.

2) clenity — charakteristickym znakem je p&me hustd souvisla &ivyraznych
hibetnic a tdolnic. Uvedeny typ pravidelnéienitého terénu v nasich podminkadieygada.
Projevuji se v &m typické souvislosti terénnich Utéar
» mezi d¥ma hKbetnicemi je vZzdy jedna udolnice a naopak
* se smirem Hbetnice se ki i jeji sklon—na vypuklé stra®jsou nové Fbetnice a
na vhloubené str&nidolnice
b) nepravidelny

Je charakteristicky nerovnémym piibéhem terénnich ploch ve $m spadu.
Vyskytuje se zejména v horskych oblastech se sikamaitvary a pikrymi svahy. Pro tento

typ terénu je typické:

* profil svahu ve siru spadnic je nepravidelnyifgrhod mezi rozdithsklorenymi plochami
je vyrazny. (MARSIKOVA, MARSIK, 2006).
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2.10. Pouzité pistroje a pomicky

2.10.1. Stativ

Ve wétSine mérickych pracich seifstroje stavi na stativy.iPnékterych specialnich

pracich se fistroje umiguji na observéni pilite, konzoly nebo na specialni trojnozky.

Obr. 2-9 (stativ)

Zdroj: (Nevosad, Soukup, Vitasek, 1999)

Stativ se sklada z hlavy stativu i@d¢h nohou. Nohy stativu mohou byt zasouvaci a
nebo pevné. Nohy jsou s hlavou stativu spojapy, kolem kterych se mohou & Ristroj
se stavi na hlavu stativu a se stativem je spojgd@avym pichytnym Sroubem, ktery
prochazi obdélnikovym wgzem vykyvného segmentu ungistho pod hlavou stativu.
Stredovy Sroub je zpravidla duty, aby mohl byt haeodolit centrovan nad stabilizdm
znakem pomoci optické centraceiefbvy Sroub se zaSroubovava do pruzné trojuheléikov
kovové desky, ktera po dotazenfitlaci stavci Srouby k desce trojnozky. Tato Uprava
negenasi tlak naistroj, ale na staci Srouby. Stagci Srouby jsou vyrobeny z uSlechtilych
kovi a plastickych hmot. iPdotazeni sedového Sroubu velkou silouttte dojit @i ot&eni
stawcimi Srouby k porucham, coZ igobuje podélnou aifnou wili stawcich Sroul.
(NEVOSAD, SOUKUP, VITASEK, 1999).

2.10.2. Totalni stanice

Métfeni délek

Pristroje jsou vybaveny stelnymi dalkongry s gresnosti mirené délky v rozsahu
sttednich chyb od 1mm+1ppm do 5mm+5ppm, s dosahenD@drbdo 5 km, vyjiméne do
15 km. Je mozné zvolit hruby a jemny moédiemi, jedno mreni délky, opakovanéigsne

meieni nebo rychlé opakovani (tracking)ékieré typy pistroja jsou opateny vykonnymi
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impulsovymi dalkomdry, umoziujici méfeni délek i bez hranolu do vzdalenosti 80 az 130
metit a s hranolem do vzdalenostikolika kilometiti. Casgji se pouzivaji pro bezhranolové
méieni samostatny vest&w dalkongr s koaxialnimi paprsky Pro jednozin& cileni byva
meiené misto nasviceno leaserovou stopou. Vyhodnén@nost niteni na odrazné e

a folie.

«Cteni uhty

Univerzalni gistroje snimaji Uhlové Udaje knulmetodou inkrementalni, indéiki,
dynamickou nebo kédovymi kruhy. \fipadt inkrementalni metody je nutné po zapnuti
piistroje protgit dalekohledem kolem vodorovné osy v prvni polop&ipadré i otccit
alhidadou kolem vertikalni osy, aby doSlo k sejnmutiového indexu. ifsnost mreného
sméru se pohybuje v rozsahu 0,1 mgon do 5 mgosiidVije umozrgna volba Uhlovych
jednotek: Sedesatinné (360°) , setinné (400 grad), gvyjimené dilcové (6400 mil), svislé
ahly mohou byt vyjateny sklonem (%). Horizontalni Uhly Ize¢tit pravo nebo levotive,

piipadreé zvolit presnost zobrazeni, tzv.hruby a jemny madeni.

*Horizontce

VétSina univerzalnich fiistroji je v sodasnosti opdena dvojosym sklonovym
senzorem, umaiijici ueni naklonu vertikalni osy a v mikroprocesorucgtai opravy
snimanych horizontalnich a vertikalnichiiHorizontovat pistroj Ize tedy pouze krabicovou
libelou a pro pesné urovnani si ieme na displej zobrazit diselni i grafické podab
hodnoty naklonu. # pracich nizsi gesnosti v nestabilnich podminkach je mozné sklonove

senzory vypnout.

eCentrace

PresrgjSi dostedini pristroje umo#uje opticky centrovavesta¥ny do alhidady nebo
trojnozky. Nejno¥jSi pristroje vyuzivaji i leaserovy paprsekiggovany ve siru vertikalni
osy. Chyba v centraci apobena nagsnou horizontaci ifstroje v rozsahu sklonovych
senzoft mize byt u gkterych gFistroji korigovana, ale &tSinou se dopokiwje u gFesnych

praci i fFesna horizontce.
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sUstanovky

Obdobr jako teodolity jsou i totalni stanice opaty dw¥ma pary ustanovek. Jemné
ustanovky jsou mnohdy ogahy dvojitym chodem (hruby a v malém rozsahu jempogun)
nebo nekonenym Sroubem. Pro specialnialy byly v osmdesatych letech vyvinutyigiroje
s pohybem servomotory. Tyto motorizované univelizatistroje umo#uji nat&eni zangrné

piimky do pozadovaného gnu, prokladani do druhé polohy nebo sledovani pahytanolu.

*Displej a klavesnice

Mérené veltiny a dalSi informace se zobrazuji na jednom nebojid displeji.
Nejcastji se vyralgji ctyitadkové maticove LCD displejefiThorni fadky zobrazuji ena
data a dolnfadek nabizi vyznam fugikich klaves umighych @gimo pod displejem. Lewjsi
piistroje jsou opdeny pouze jedno nebo dvagkovym displejem, nejvykowsi pristroje
maji obvykle vicégadkovy nebo graficky displej. Vijpadct poteby je mozné nastavit
kontrast, os#tleni nebo vyhivani. P@et a vyznam klaves tastatury je odvisly zejména
od typu displeje: numericky, alfanumericky, quaaatmericky. Mimo klavesnici dze byt
umisgno tlaitko vypina&e, startu m¥eni nebo se ffavaji étyfi navigani klavesy pro
usnadgni pohybu po displeji.

Panst’

Vyznamnym prvkem automatizace éfickych praci v ndvaznosti na kandslkée
zpracovani je registrace ¢henych velkin a dalSich dopljicich informaci. Rvodni
zaznamové média,étha a magnetickd paska, jsou v&mnosti nahrazena pevnou Eim
nebo pamtovou kartou. Nedavno pouZivané datové zaznamnikyo ngipojené réni
pocitace jsou pedevSim pro komplikace gipojovacim kabelem nahrazeny vestaou
vnitini  pangti nebo odnimatelnym paovym modulem. Kapacita viiiti pangti,
panttového modulu, paatové karty umo#uje ulozeni Bkolika set az &kolika desitek tisic
meieni, ktera lIzertdit do rekolika zakazek. Registrovana data Izerpeteni prohlizet

a pipadrg evidovat.
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*Motorizované a automatizované univerzalni elektiod pistroje

Vysoky stupé automatizace zpracovangfickych vysledk, jako je nap. kresba map
a plani, kresba vrstevnic, kotované plany, seznamyiaanic a vySek a jiné, umiije
vytvoreni propojeného systému, sestaveného z univerpapiistroje s registraci, gédace,
plotru, tiskarny a fipadré dalSiho z#Ezeni. V sodasné dob vyrobci univerzalnich
elektronickych pistroja umoziuji vytvéret libovolny vystupni format dat, ktery Ize pakicel
jednodusSe nahrat pomodiemosového programu do pémpocitace. Ristroje a z#Ezeni jsou
kompatibilni a progednictvim sériového portu s rozhranim RS 232 utapZautomaticky
pienos dat. UZivatel fize pro dalSi zpracovani dat pouzit libovolny vlas§ipaocetni
a kreslici program (n&pKokes). Propojeniifstroje s poitacem nuize byt realizovanoffimo
kabelem nebo se datadepaseji progednictvim samostatnéhtieciho zéizeni (viz. obr.).
Prenos dat iZze byt obousrrny. Do univerzalniho ifistroje se nahravaji zejména seznamy
soudadnic, seznam kddnebo vlastni programy. Nejmodé&jsi pristroje maji vestainy
poditaé s BZnym operanim systémem (DOS, Windows). (NEVOSAD, SOUKUP,
VITASEK, 2000).

Obr. 2-10 (penos dat)
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Zdroj: (Nevosad, Soukup, Vitasek, 2000)
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2.11. Ukovani vysek

Trigonometrické uteni gevysSeni je BZnou metodou viznych geodetickych pracich.

Prakticky se vyskytujiit zakladni varianty této ulohy:

* uréeni vysky nefistupného bodu (signalu)
* uréeni vysky objektu

* uréeni grevyseni dvou bad

PrevySeni se pitd ze znamé vzdalenosti hio@d z néfeného zenitového Uhlu na
jednom z obou bad Presnost vyp&teného pevySeni, uteného na &Si vzdalenosti nez
nékolik set metd, je zavisla pedevSim na chybzenitového Uhlu a na znalosti vertikalni
slozky refrakce (refrainiho uhlu). Chyba vigvySeni se zpravidla zmensi, jsou-li&emny
zenitové Uhly oboustragn Trigonometricky uteného pevySeni Ize vyuZit téZ obracenym
postupem, ze znaméhaepysSeni se odvozuje refrak Uhel nebo refrali koeficient.
Informace o pesnosti vypétenych pevySeni poskytuje analyzargsnosti, vychazejici se
zakona penaSeni skutmych chyb a odhadu odpovidajicickesinich chyb. Pro geni vySek
Ize vyuZzit celodadu program, jednim z nich je i geodeticky softwar Kokes.

2.11.1.FevySeni dvou bad

Trigonometricky u¢eného pevySeni se v geodetické praxi pouziva pro Sirokénexi
délek, od &ch nejkratSich u polarni metody mapovani a v ingske/geodézii, az asi do 2 km
pii zhu§ovani polohového bodového poleaefySeni dvou badse pdita ze vzorg, jejichz

odvozeni Ize rozdit na dw skupiny:
* vzorce odvozené z normalovélezu nahradni koule Zem

* jednoducha rovnice vychazejici z pravouhléhoik@rtiho trojuhelniku $adou korekci

pro vzdalenosti badnad rekolik set meti
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2.11.1.1. Pravouhly vertikalni trojuhelnik

Princip metody a zakladni vztahy jsou patrné zeafgiciho obrazku 2-11. Na

vychozim bod A se znamou vySkow, je teodolitem s vysSkou postaven}, zmeien
zenitovy Uhel z na bodB., ktery je vrcholem signalu o vySce. urcovaného bodu B.

Vodorovna délka d se zifi pifimo nebo naip rozvinutim zakladny v terénu ( oldr.2-12).

Obr. 2-11 ( zakladni vztahy) Obr. 2-12 (rozvinuti zakladny v terénu)

g ‘;; P
E i d //// \
! A -
}\Z‘ A i g N - \"\
vt /_‘/’2 o gt Lonc o F s S /\
Pl b @ B, 5=
A
Zdroj: (Svec, Hanek, 2006) Zdroj: (Svec, Hanek, 2006)
h =d.cotg z d:b__sL'B
sin(@ + f)

Vg SVa+Vp +h-ve +Q

» hodnoty pouZzité ve vzorci pro vypet d se ziskaji gitenim v terénu

Znameénko pevyseni h je dano velikosti zenitového Uhlu z. &fedi Q spoléna oprava vysky
(Q=0,0,). V rovnici se vyskytuji d¥ korekceo, a 0, ze zakiveni zent a z refrakce, které
se zpravidla uplauji az pro délky dlouhéips 270 m. Pro délky vygtené z rovinnych
souadnic, je teba obect pripojit jeS€ dalSi ti korekceo,, 0, a o, zahrnujici vliv délkové
korekce ze zobrazeni, vliv nadiské vy3ky a opravu ze sbihavosti tiznic. (SVEC, HEKN
2006).
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3. Cil prace

Hlavnim cilem této diplomové prace je podrobné &ami polohopisu a vysSkopisu
v ¢asti povodi Ogice jako podklad ke sledovani dlouhodobychémnkrajiny a nasledh

vysledky n&teni zpracovat pro dalSi mozné vyuziti.

Cinnost na této préaci |ze rodit do nékolika dilkich ciki, které jsou:
 rekognoskace terénu a stavajiciho bodového pole
* navrh stabilizace a zatfeni podrobnych bad

 podrobné zagteni situace pro polohopisné a vyskopisné zpracovani

» grafické zpracovani polohopisného a vyskopisr@hou v nétitku 1:500
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4. Metodika

Rekognoskace terénu a stavajiciho bodového pole

Rekognoskace terénu stavajiciho bodového pole hwdeedena na podklad
shromazdnych technickych podkladdo kterych se zakresli vSechny &asné body PBPP a
Zjisti se jejich sokasny stav v terénu. K vyhledavani boske pouziji mistopisy. Provede se
také porovnani jiz idve mapovaného stavu se stavem skutm a zakresleni zajmové oblasti
do shromézéhych podklad.

Navrh stabilizace a zandieni podrobnych bodi

Stabilizace boil PBPP se provede plastovymi mezniky s doprovodnymkem
nastikanym vyraznou barvou. Rozmisf bodi bude provedeno tak, aby zjednoho
stanoviska bylo mozné za&iit co nej\&tSi mnozstvi mapovaného uzemi.
Podrobné zanéieni situace pro polohopisné a vySkopisné zpracovani

Podrobné zasieni se provede tachymetrickou metodou, tedyasinice bod budou
urceny polarg a nadmeské vysky trigonometricky. Pro podrobné zgiemi zajmového tuzemi
bude vyuZito totalni stanice Leica TCR 407 power .
Grafické zpracovani polohopisného a vySkopisného @hu v méiitku 1:500

Ke grafickému zpracovani se vyuzije softwaru Kokktery poslouzi k vytvieni
polohopisného a vySkopisného planu s vyslednyrritkem 1:500. DalSimi programy

podilejicimi se na grafickém vystupu budou Rhinosex Archicad, které umozni vyhotoveni

digitalniho modelu terénu pro nazornou ukazku mapétno uzemi.
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5. Vysledky

5.1. Ripravné prace

5.1.1. Technické podklady

Podklady o bodech polohového bodového pole a wkm bodoveho pole v zajmové
lokalit¢ a jejim nejbliz§im okoli nam byly poskytnuty ph@stnictvim webovych stranek
Ceského tadu zenimetiéského a katastralniho. Ofititjisme si zejména geodetické Gdaje o
ZhB 209, 210, 216 (viz.ifjoha¢. 3), které se nachazeji na triangulen listu 4019. Jako
podklad také slouzily mapy SMO-5 (statni mapa oéwaz1:5000) Horni Plana 5-2, ZM 10.
Z dokumentace Ze#délské fakulty byly také op#&tny kopie zétSené mapy katastralniho
Guzemi Horni Pland pro rekognoskaci terénu, kter§ ppskytnuty Katastralnim ifddem
v Ceskych Budjovicich, na kterych bylo provedeno zakreslefedizného obvodu zajmové
lokality. VeSkeré shromazdé podklady byly vyuzity ke zpracovani diplomovéqe jejimz

vysledkem je polohopisny a vyskopisny plan &titku 1:500.

5.1.2. Seznameni se s mapovanym Uzemim

JesSt pred vlastni pociizkou v terénu bylo provedeno seznameni s nasSi xémo

lokalitou. VeSkera rreni se nachazeji v okoli obce Hiod.

5.1.2.1. Hodov a zakladni charakteristiky zajmové lokality

Mald Sumavskd obec Hbadv lezi v katastru lipenskéhotatliska Horni Plana.
Hodiov byl v minulosti spjat pedevSim s &mecky mluvicim obyvatelstvem. Po odsunu
Némci po 2.s¢¥tové valce obec ¢hdla a pipadla do spravy Hormi Plané. Dikygshe
blizkosti vojenského Ujezdu Boletice byl Hmy po dlouha desetileti stranou zajmu a to jak
verejné spravy, tak turistickych tras. Teprve poslatiitiou pes obec vedou cykloturistické
trasy, provedla se rekonstrukcékalika rekreg&nich objekét a podoba. V blizkém okoli
Hodiova jsou posledni léta obhospéolzany pastviny odolnymi plemeny hospésid/ch

zvirat.
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Cechy.net 2007®

Zdroj: (Cechy.net, 2008)

Klimatické poméry

Klimatické pongry byly zjiStny v nejblizSi srazkosiné stanici v Horni Plané.

Srazkové porry-prameérny mesicni thrn srazek:

Tab. 5-1 (srdzkové patry v zajmové lokali)

l. Il. [l. V. V. V1. VILI. VIIl. X. X. XI. XIl.

mm | 30/40| 30/40| 40/50| 40/50| 60/80| 80/100| 80/100| 100/120| 50/60| 40/50| 40/50| 50/60

Zdroj: (Hydrometeorologicky ustav, 1991)
Hydrologické poméry

Z4moveé Uzemi lezi v povodi potoka fxs, ¢islo hydrologického p@adi: 1-06-01-
080. Plocha povodi Gte — P = 9,824 kM, lesnatost je 30%. Délka vodniho toku 5,30 km.
Odvodréna plocha ma rozlohu 289,70 ha. Tento vodni tokdgstodni nadrze Lipno.
Sowtasny stav krajiny

Povodi Odgice pedstavuje porrné vyrazreé ¢lenitou krajinu sadou mensich lesnich

komplexa, remiZi a mezi, ale také spa@mé rozsahlymi zergdélskymi pozemky.

V sowasné dobv povodi zcelafevaZuji vyuzivané travné porosty a pastviny.
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Na Uzemi se nachazi pemé hodre prirodé blizkych spoléenstev. Hospodani je
v souladu s{frodnimi podminkami pouze vlivem intenzifikace zeRiské cinnosti
v minulosti bohuzel doslo k vyrazmegativnimu ovlivani celé hydrografické sitv Uzemi.
NejvyrazrejSi dominantou krajiny je vodni nadrz Lipno.

5.1.2.2. Podrobna rekognoskace terénu

Zaméiované Uzemi se nachazi v katastralnim Uzemi HdamiaRkod k. a.: 643700,
poradovécislo k. 0. v okrese podle SPI: 67) v bezpifedni blizkosti obce Hawbv.

Terén byl rekognoskovan podle vytisknutych kopiiapm poskytnutych
katastralnim tadem vCeskych Budjovicich. Ri pochizce terénem byl porovnavan skirg
stav se stavem evidovanym. Zardvprobshlo seznamovani &enitosti terénu a stavem
vybranych bod v kopiich mistopis. Fi rekognoskaci jsem zaroieza'al uvazovat o
nejvhodijSim doplréni podrobného bodového polohového pole (PBPP) dbly, z mnou
stabilizovanych boilbylo mozné zagtit vSechnycésti lokality a byla z nich mozna orientace
na dalSi body PBPP, které budatizeny pro del podrobného gfeni. Vypaet soudadnic
bodi PBPP bylo Ukolem kolégvyhotovujicich jiné téma. Tyto Udaje jserfepzal a vyuZil

pro nasledné zpracovani diplomové prace (diopac. 2) .

Obr. 5-2 (mapované uzemi)

Zdroj: (Geodis, 2008)
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DalSi nezbytnou sadsti praci podrobné rekognoskace terénu jeenir vymery

mapovaného Uzemi a jednotlivyctleZitych prvki.

Tab. 5-2 (vypoet ploch)

(P1)vodni plocha (vodni tok + rybnikp274,70m?
(P2)lesni osftivek v levécasti 5458,00m?
(P3)lesni ostivek v pravesasti 5140,80m?
(P4)pastviny 251507,12m°
Celkové plocha 271380,62m?

Obr. 5-3 (ozn&eni ploch)

+ + + 4+ gm— + + + + ‘t\r -%_Hu—_\_ e A} _g._/:__ || +
—

+ + 4 4 + + bt 4 N + I 4 " + bt
%
.
b

Pfi podrobné rekognoskaci terénu jsem také &dnsvou pozornost na skruze
nachazejici se v zajmoveé lokalikteré se stanou@dmétem podrobného mapovani. Na prvni
pohled bylo rejmé ponteni a ztoho vyplyvajici nefutikost. Dochazelo k vyt¥ani
pramennych vygru, které zaficinovaly podmaéeni pidy a tim znesnambvaly pohyb v tzemi
a nasledné wieni.
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5.1.3. Volba m¥ickych pristrojiz a metod

Na zaklad pozadavk na gesnost a provedené rekognoskace zajmového Uzemi jse
zvolil pristrojové vybaveni a zakladni metodyieni, které vyhovuji zadanym podminkam.
K zameieni polohopisu a vySkopisucasti povodi Osice jsem pouzil totalni stanici Leica
TCR 407 power .

Vyrobni ¢islo: 737 919
Sériovécislo: 660 021

Switzerland 2005

obr. 5-4 (TCR 407 power)

Zdroj: (www.leica.com, 2008)

ZvétSeni dalekohledu: 30 x
Méteni délek: dosah 3500 m
Dosah laserového dalk@nu: do 170 m, 7500 m na hranol

Presnost nireni: +(2mm+2ppm )
mefeni s viditelnym laserem +(3mm-+2ppm )
Doba n#feni: 1 sec.
Presnost mreni uhti: 7
Kompenzator: dvouosy
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Displej: oboustranny

Hmotnost pistroje: 4,2 kg

Elektronickou totalni stanici byly zatieny vSechny podrobné a pomocné body.
Souadnice pomocného bodu bylyéeny rajénem. Poloha podrobnych kdoyla ugovana

polarni metodou a nadriské vysky podrobnych bédyly urceny trigonometricky.

DalSimi nezbytnymi pofickami @i provadni zadanych ukanpro ne byly:

* stativ (Leica typ GSTO5L, sériowéslo: N0535000414/000)

» pdsmo (BMI BASIC 30 m, sériouv#slo: 4740-3)

 odrazny hranol s vytkou (Leica typ GPR 111, sério¢éslo: 5454263)
« drevény ¢i ocelovy kolik

* sprej s barvou pro ozéeni stabilizovanych bad

* palice

e maeta pro zpistupréni terénu (méeta 16", sériovéislo: 4024)

« vysilatka (PMR ALAN 451, sériovéislo: G0521004115/000)

Obr. 5-5 (pouzité fistroje a pomcky)
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5.2. Geodetickeé prace v terénu

5.2.1. Dopl@ni PBPP

Pro mozné zasiovani polohopisu a vysSkopisu podrobnych ibdylo nutné doplnit
body polohového bodového polaeBtkEZna poloha r¥ickych stanovisek byla tena jiz i
rekognoskaci terénu. Jejich hustotu a polohu jsetih piedevSim s ohledem na efektivnost
meieni. Stabilizaceéthto bodi byla provedena plastovymi mezniky daofigmi ocelovou
nebo dewenou trubkou pozngnou cervenou barvou zibodu snadného pozgiho
dohledani. Takto stabilizované body jsem nasierkreslil do kopie mapového podkladu.

Jiz @i rekognoskaci bylo také rozhodnuto, Ze isaimice bod PBPP budou deny
polygonovymi p#ady oboustranh piipojenymi a orientovanymi. Polygonovy izl ¢islo
jedna byl veden mezi body 209-501-502-503-504-506507-508-509-216 a druhy
polygonovy pdad byl veden mezi body 216-4001-510-511-512-513-4104-4005-4103-
210 s orientacemi na ZhB 209,210,216 . V jednoskdsebylo mozné ze stabilizovanych
bodi PBPP zarit vSechny pdtbné udaje, proto jsem tuto oblast doplnil o pomydend
4103, ktery jsem il rajonem. Takto vznikly bod jsem &pzanes| do kopie mapy a ozila
pouze devenym kolikem, protoZze z ekonomického hlediska byobglevyhodné provést
trvalou stabilizaci, jelikoz b dalSim fesunu stroje jiz byloigjmé, Ze na toto misto nebude
potreba se offovre vracet. U ostatnich pomocnych iod001, 4004, 4005 bylo vyuZito jiz

provedené stabilizace plastovymi mezniky.
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5.2.2. Mereni polohopisu

Méreni polohopisu se éthlo v fficlenné skupin& Prvni ¢len skupiny obsluhoval
totalni stanici, druhy st& odrazny hranol a dbal vzdy na to, aby vySka adéap hranolu
byla nastavena shoélrs vySkou nastavenou v totalni stanici jeji obstubid jako posledni
¢len metické skupiny jsem vedl #ticky n&rt se vSemi jeho nalezitostmi acaval umisgni
odrazného hranolu.iPsamotném réreni byla celé oblast rozléna na pomysinottvercovou
sit’, ktera vzhledem k pravidelnosti tzemi byla o stra@ x 30 m a do jejichz vrchiolbyl
umis’ovan odrazny hranol. Krofnzminovanych vrchal pravidelné ¢tvercové sit jsem
zaneioval vSechny dostupné lomové body, a to vZzdy sdemena to, aby po vyneseni do
grafické podoby v poZadovanémeiitku nebyly iliS blizko sebeli jinak znehodnocovali
vypovidaci schopnost vystupu. N&f®na data byla bod po bodu automaticky ukladana do
vnitini pangti totalni stanice LEICA TCR 407 power.

Na kazdém rérické stanovisku byl postupdfickych praci nasledujici:

* postaveni a urovnantiptroje (centrace, horizontce)
* orientace na znamé body (v obou polohach dalekiofl
* zaneieni podrobnych bad

» zawrecna kontrola orientace (¢pv obou polohach dalekohledu)

5.2.2.1. Postaveni a urovnaniigtroje

Po pgesunu na rfickd stanoviska musel byt vzdy strofed samotnym gfenim
horizontovan a zcentrovan. Centrace byla provedeoioci fce totalni stanice, ktera
umoziuje centraci na znamy bod prisstnictvim optického centrova (laseroveého paprsku).
Sprave provedenou centraci bylo docileno ztotg#n hlavni osy fistroje s tiznici
prochazejici $edem stanoviska. JéSpred samotnym zagetim nefickych praci jsem na
kazdém stanovisku zil vysku pristroje tj. uteni vySky téné osy dalekohledu nad
stabiliza&nim znakem stanoviska pomoci pasma a tento udapkafront toho byly je& u

piistroje nastaveny atmosférické podminkiglo stanoviska a vySka odrazného hranolu.
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5.2.2.2. Orientace na znamé body acré&ina kontrola orientace

Orientace fistroje znamenda nastaveni nulovétteni na horizontalnim kruhu aip
tomto nastaveni zacilit dalekohledem na sousednbsisko. Déle pak jsem provedl kontrolu
orientace fistroje zamiienim alespi na jeden dalSi pevny (dany) bod. Kontrolou je shod
zameteného a vyp&teného vodorovného Uhlu. Orientace bylérena ve dvou polohach
dalekohledu &isla orientanich bodi zaznamenana. Zde jsem také v totalni stanici viasta
kéd potebny k tomu, aby mnoufipgrafickych pracich pouzivany software KokesS &im
rozeznat podrobné body od orientaci.

Po skoreni nefeni podrobnych badje nutno zkontrolovat ustaventigtroje.To bylo
provedeno zagtenim dalekohledu na vychozi orietridabod, pop. jeS€ na dalSi orientai
(kontrolni) bod. Nar&ené vodorovné uhly se porovnaji Sat@nimi udaji. Pokud p&ateni
a konéné neieni vodorovného sénu na orienténi body souhlasi, je mozné povazovat celé
meéfeni na stanovisku za spravné. Vapam gipad doslo Zejm¢ k naruSeni ustaveni
piistroje hem n&feni a celé r¥eni je nutno opakovat. Jestlize bylaieno na jednom
stanovisku velké mnoZzstvidkolik desitek) podrobnych bédproved! jsem kontrolu ustaveni
pristroje zanmfenim na orientai body i Ehem n@reni. Takto jsem i@dchazel moznému
vzniku chyb, ke kterému mohlo dojit riédad samovolnym pohybem stativu \apéhu
zamerovani podrobnych bdd Po kontrole orientace bylo vZdyéieni na tomto stanovisku

ukonieno.

5.2.2.3. Za¥'eni podrobnych bad

Podrobné body byly #ileny v pravidelnych rozestupech tak, Ze viga pravidelnou
¢tvercovou gi. V Usecich kde byl terén nepravidelnglanity jsem podrobné body rozmistil
tak, aby doslo k vystiZzeni terénniho reliéfu tzacarach terénni kostry (Gdolniceibetnice,
hrana svahu apod.) a na vrcholovych tvarech (vrkbpte, sedlo).

Ja jako vedouci skupiny ve své zajmové lokgkem vedl nificky n&rt a zavadl
figuranta na podrobné body. & zodpovidal za spravné ustavetiisfroje a hlasil kazdy
desaty zmreny podrobny bod fpdem dohodnutym signalem (ohlaseni do vykila
zdvihnuti obou pazi nad hlavu) a to ®ddu shodnéhocislovani podrobnych bad
v metickém ndrtu a v pangti totalni stanice. Tento Ukon je velmildZity a to pedevsim pro
nasledné grafické zpracovani polohopisu a vyskopisoftwaru Kokes. Ukolem figuranta

bylo sta¥t odrazny hranol na tené body ve svislé poloze, kterou kontroloval pddie
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krabicoveé libely upevtné na ty¢i s odraznym hranolem.r@métem zandteni podrobnych
bodi byly lomové body, cestni gjt biehové ¢ary oblasti protékajiciho vodstva a jeho
piisluSenstvi, okraj lesa a dalSi charakteristickékyrjako jsou Sachtice. U skruzi bylo
provedeno zagteni vika, terénu a dna.

. Udaje byly ukladany do viiiti pangti pristroje. Mstenymi veltinami byly Sikméa

vzdalenost, vodorovny a zenitovy Uhel.

5.2.3. Mereni vyskopisu

VySky podrobnych bad byly urgovany trigonometricky saasré pii zamgrovani
polohopisu podrobnych béad Fi vyskytu ¢lenitého Uzemi jsem zattoval kazdy dlezity
lomovy bod a v rovinatych oblastech byly body rogiovany v pravidelné&tvercové siti o
strar¢ 30m. VeSkera nathena data byla ukladana do ¥nitpangti a bylo nutné mit neustéale
na pandti, aby vysSka odrazného hranolu byla shodna s wy3kastavenou v totalni stanici,
aby se pedeSlo zbytné komplikaci vypoetnich praci. U odrazného hranolu byla&siny
podrobnych bodl nastavena vyska 1, 50 m pouze v mistech kde f@tcabyla nedostajici
jsem proved| fenastaveni na vySku 2, 15 m (hapii zamgéfovani dna Sachtic, u sloggich
konfiguraci terénu).

Souwasre se zamrovanim byl veden gficky n&rt. Tento byl vyhotovovan olggjnou
tuzkou nacisty papir formatu A4 a do Zt8eniny mapy SMO 5. Né& obsahoval datum
meieni, Udaje o atmosférickych podminkach, orientacsdveru, vysku ifstroje, ¢islo
stanoviska a vyzrani gisluSnych orientaci. Podrobné body byly aanény Kizkem a

Cislovany od 1.

5.2.4. Zaznam vysledknereni

Veskera data naena i podrobném réeni byla ukladana do interni patintotalni
stanice LeicaTCR407 power, z niz byla postupienasSena prosdnictvim kabelu USB

a softwaru_Leica Geo Office Togiso komunikaci totalni stanice s PC, tvorbu koddvy

listin, seznam souadnic a flexibilnich vystupnich formatdo softwaru Kokes$ ve kterém
dochazelo k jejich naslednému zpracovani.StaZeméosyp byly ve formatu GSI, cozZ je dnes
pouzivany nazev pro format totalnich stanic Leicltiae Wild. Byl pouzivan uz v externich
polnich zapisnicich GRE ve verzi s 8 znaky na kaidj, ktery nyni ma roz&ny pcet

znaka v ¢isle bodu i v sotadnicich na 16. Naslediisme vSe pevedli i na forméat ASC, ktery
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Ize také nahrat do softwaru Kokes$ a toizatu, Ze jednoduSeji e stanoviska i orientace.

Jediné co bylo p#tba «init pied jeho n&enim je provedeni kontroly souboru
v poznamkovém bloku a odstiam nevhodné kombinace zngkaby byly jasa dané
orientace. Krom bodi zaznamenanych v p&tiovém médiu byl saméajmé veden nificky
n&rt. V mérickém ndrtu jsou zapsanyisla podrobnych bada dalSi pdebné nélezitosti,
piicemz rekteré body jsem visledku jejich nevhodnosti a nepelbnosti odstranil, tento
meticky n&rt je sowdsti gilohy ¢. 12 této diplomoveé préace.
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5.3. Vypcaetni a grafické prace

5.3.1. Vypoetni prace

Vypocetni prace se tykajirpdevsim polohového a vySkovéhaiemi pomocnych,
podrobnych bodél a bodi podrobného bodového polohového pole tzn. &jiSsodadnic a
vySek tchto zmignych bodi. Vypocty byly provadny v sodadnicovém systému S-JTSK a
vySkovém systému Balt po vyrovnani. VeSkera datéepoa k ukeni €chto parametr byla
zaznamenavana do vimt pantti totalni stanice Leica TRC power 407 a byla tpamsovana
za pomoci specialniho datového kabeluriglpdného softwaru do PC. Takttepesend data
byla nasled& zpracovana v programu Kokes kde jsem provedl #gpweSkerych sdadnic
v S-JTSK a absolutnich vySek v systéemu Balt po wyémi. Takto ziskané udaje byly

zarazeny do béaze dat.

5.3.1.1. Polohové deni podrobnych bada bod: PBPP

Souadnice PBPP a pomocnych lhodyly prevzaty od kolety vyhotovujicich
diplomovou praci ve stejném Gzemi nebo pomoci rajérviz. @iloha ¢. 2). Soiadnice
podrobnych botl v zjmovém Uzemi byly teny v programu Koke$ (viz.fioha ¢. 6)
nasledujicim zfisobem.

Nejprve bylo nutno zaloZzit seznam gadnic znamych badjako soubor sifjponou ss
pomoci menuSEZNAM — VSTUP BODU. Body se vkladaji ve tvardislo bodu-mezera-Y
souadnice-mezera-X séadnice-mezera-Z séadnice.

bod 55 7 661 7388613.83 1184707 .38 761,58

Obr. 5-8 (pikazovyradek)
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Obr. 5-9 (vstup bai)

Souadnice i vySky podrobnych badoyly spdteny v programu KokeS za pomoci
funkce:VYPOCTY — ZPRACOVANI M ERENYCH DAT- IMPORT M ERENYCH DAT
- DAVKA . Tato funkce slouzi pro vypet sodadnic a vy3ek bad zangienych polarni
metodou. Po spudti funkce je uZivatel vyzvan k zadani seznamuiamnic, do ®jZ se
budou ukladat vyptiené body. Rtom si miZe vybrat ze vSech #i@nych seznaihnebo
zadanim nazvu zalozit novy seznam. Poté o vlastni vypéet @i némz se projdou
vSechna réfena data v pa#éi a vypaitou se sotadnice vSech bdd které se vypéitat daji.

Souadnice rajonem zatreného bodu 4103 jsemdilrbez softwaru pomoci znamych
vzoral ruéné (viz. prilohac¢. 4) a spravnost vy@gtu jsem si owfil pies menu: Vypéy —
polarni metoda, po zadani orientovanémby, vySky stroje, vySky cile, Sikmé délky,
vodorovného a zenitového uhlu jsem dosahl stejn§tedkucimz jsem si ovfil spravnost
svého rdné zjisttného vysledku.
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Obr. 5-10 (zpracovani &renych dat) Obr. 5-11 (zpracovasfenych dat)

VSechny peoitané hodnoty se kontroluji giplusSnymi meznimi odchylkami. P
piekrateni mezni polohové nebo vyskoveé odchylky se vypéevani do protokolu,ifpadré

do tabulky chyb a vyptt pokr&uje. O vypa@tu byl vyhotoven protokol (viz.ilohac.5).

Nezbytnou sotasti i zpracovani diplomové prace je neustal&bpiné ukladani
vSech doposud provedenych kiioklest pired samotnym ukladanim dat je nutné zadat
spravnou cestu pro zalohovani wyteoych operaci podle nasledujiciho postupu:
NASTAVENI PROGRAMU — SOUBORY.

Mastavenie programu

Maztavenie priecinkoy
G data (®.zz, ®wyk, ) |uments and SettingsiUsersPlochaiNe] dataywne] datal
Technické "
moduly makier (*.kbe kbedz
e y (= kbe) |
Popisy prki zdrojové tawty (*bas) |makra
S5aCB
Wypodty “lastnosti dat
M&Fani kompatibilita: o Dhos " DOS, Win waruj O DOS, Win i+ windows
\éstup soufadnic ‘Windows data: I objekty na disku - pamsi 1888 = kE
alEie I . & o
4] Evpert [ Eitatinder [ ukladat index v neobimedzend objekty
zéloZné subory (= bak): 7 trvalé |:: i+ prechodné { Ziadne
Irmplicitna hlavicka [ automaticka ukladania F: i,
V¥ tvorif protokol o wypoita [T zmiefand technoldgie [ zmiefand sdstavy
Ma konci programu ukladat: v nastawenic [v stav programu
Inicializatny sibor: |C SProgram Fileswwhkokes_7_25%wWE OKESI2 ini UlozZif ako
ak | Esc | Standardng | Startovace Uloz | Fomocnik |

Obr. 5-12 (nastaveni programu)
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Data nandtena a uloZend v totalni stanici, ktera jsem vyjakib podklad ke zpracovani:

* ¢islo stanoviska

 pacateini a za¥recné kontrolni orientace

* ¢islo zanéteného podrobného bodu

« vertikalni uhel na podrobny bod

* horizontalni uhel na podrobny bod

 vodorovna délka mezi podrobnym bodem a stanomiskeEhoz byl zansten
* vySka odrazného hranolu

* tfida fresnosti

5.3.1.2. VySkové teni podrobnych bail

VySky podrobnych baod byly opst vypaoiteny vsystému KokeS pomoci
trigonometrické metody zjfdvani vysek, ktera je soasti jiz zmikného vypdtu pres funkci
davka. Ri téchto vypd@tech jsem firadil podrobnym boiim kod kvality 3 u 8hoz je stedni
souadnicova chyba dovaného bodu 0,14 m.fiPurcovani vySek jsem jakoipuréovani
souadnic vyuzival vniini pangti a v ni uloZenych udajtotalni stanice. VeSkeré vygtené

souadnice a nadniské vysky podrobnych badyly uloZzeny do baze dat. (decimetry).
5.3.2. Tvorba polohopisné a vySkopisné mapy

Pro zaneseni polohopisu a vyskopisu do mapy jseiazel z nagrenych udaj
a shromazéhych podklad. Pro samotné zobrazovaci prace jsem vyuzZil geddsio

programu Koke$S a 3D programu Rhinoceros, ktery jpgt doplren o dilezité objekty
v programu ArchiCAD.
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5.3.2.1. Prace s vyskopisem v systému Kokes

Polohopisna data v systému KokeS mohou obsahaufdrmace o nadnigké vysce
(souradnici Z), na jejichz zakladie mozné vytviét digitadlni model terénu. Digitalni model
terénu umoiiuje spustit celouradu uziténych funkci - vypoéet a zobrazeni vrstevnic
poZzadovanych paramétr vytvoreni podélnych a iftnych profili ¢i barevné znazoemi
vySkovych a sklonovych paini ve zvolené oblasti. Ve vSectchto funkcich Ize podrokin
volit raizné parametry nebo naopak pracovat v rezimu, kieyimum ¢innosti vykonava
automaticky a od uzivatele vyzaduje zadani goh tnejnut®jSich Gdaji. Digitalni model
terénu umoiuje vytvdit i prostorovy pohled na zajmovou oblast &zmé vysSky. Tyto
pohledy mohou byt statické (pohledy ze stanéwsterem k cilovému bodu) nebo se mohou
dit v pohybu (plynule se &ni stanovist pozorovatele nebo cilovy bod pohledu). Digitalni
model terénu je mozné doplnit i deplpis budov a dalSich objék{stromy, lampy, kasny
apod.). Prostorovy pohled na zvolenou oblast i{nagstskou zastavbu) je potom velmi
plasticky. V oblasti zpracovani vySkopisu jsem \ludrogramu KokeS a pro tvorbu

digitalniho modelu terénu 3 D program Rhinoceraz. @ilohac. 15).
Tvorba vySkopisnéasti grafického vystupu byla provéth nasledujicim Zgobem:

1) interpolace vrstevnic

2) vytvoreni spojnice bail se stejnou nadniskou vySkou tzn. tvorba vrstevnic a jejich
zaobleni

3) popis vrstevnic vyskovou kétou

4) zaneseni vSech za&menych bod tak, aby poloha bodu odpovidala desetinrieee
v zobrazené nadnigké vysSce daného bodu

5) tvorba technickych Srafa vySkopisné kotovani Sachtic
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Ad. 1) Interpolace vrstevnic byla provedena predictvim roletyVYPOCTY — DALSI
KONSTRUK CNi — INTERPOLACE VRSTEVNIC . Z divodu, ¥e vyhotovuji podklad
velkého nétitka byl krok vrstevnic volen 1 m.

e Kokes - [1:4212]

@ﬁﬁlbor Bohl'ad Zognam WVykres Raster | ¥vpocty Aplikdcie Mastroje COknd Pomocnik
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= Polérna metdda . - 7 3
B e s s @ e i || L Tt e P2 D @ I AN S
*3 Pata kolmice
- + < + - - + - - -
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. §“ . . A wybyCovacie priky . T
@ Ymera z
o ” 4. 4 }_\4‘ EIAE a transformacia : 3 he e %
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“+ + “+ + 222 Tachymeter davkou . :"=_ ,'f-m;;_
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. R . R R . 3 O 1 ic
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@’ DokyEnica ku kruZnici
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Obr. 5-13 (interpolace vrstevnic)

Ad. 2) Vlastni tvorba vrstevnic je umasma pomoci men¥YKRES — LINIE — TVORBA
LINIE . Nasledné zaobleni jsem provediep funkci APLIKACE — GEODETICKE
UDAJE — PREVOD LINIE NA K RIVKU .
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Obr. 5-14 (tvorba vrstevnic)
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Ad. 3) Popis vrstevnic jsem provedies nabidkuAPLIKACE — VYSKOPIS — POPIS
VRSTEVNIC.

o Kokes - [1:4212]

@ﬂlhur Pohl'ad Zoznam ‘Wykres Raster Wypotty | Aplikdcie Mastroje ©Oknd Pomocnik
Dz OO0 & & Vi 7 P E < i o | D
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2 . " e @& 3n || B R 2L e 1 dl4 €3
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+ + + + + + + + +
s T .
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+ + + + L+ + +* + + + Fe e +
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Obr.
5-15 (popis vrstevnic)

Ad. 4) Zde byla pouZita roletdYKRES — POPIS SS DO TEXTU Zde jsem navolil vrstvu
do které se ma provest uloZeni, dale pak vySkuujefant, stedovy rettzec,fevod na
souadnice Z a p&et zobrazenych cifeFUNKCE CIFRY KOLEM ).

3 Kokes - [1:4212]

@iﬁlbor Pohl'ad Zognam |VWwkres Raster Wypocty Aplkacie Mastroje Okna Pomocnik
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Obr. 5-16 (zobrazeni bédejich nadmaskou vyskou)
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Ad. 5) Pro vysSkopisné kétovani Sachtic jsem potektovy popis v nasledujici poddB/B/C
kde je:

A...vySka betonového vika / B... vySka terénu / C...hiabna

4

IS

)
N\
\
N
0
Y
\\
Y
&

.

Obr. 5-17 (kétovani Sachtic)

Technické Srafy bylo delné z hlediska zadanéhceiitka vyhotovovat pouze v okoli
rybnika a to pomoci funkdéYKRES — SLOZENE PRVKY — SVAHOVE SRAFY

I Kokes - [1:4169]

Eigﬂbor Fohl'ad Zognam | Wykres Raster wWypocky Aplkacie Mastroje Oknd Pomocnik
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CQP Eody 75 do wikresu " Schody
LB Yrata

Obr. 5-18 (tvorba svahovych Siiaf

Na za¥r vysSkopisného zpracovani jsem vyhotovil digitaimddel terénu (viz. ifloha

¢.15) v 3 D programu Rhinoceros a ArchiCAD.
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5.3.2.1.1. Propojeni programovych systékokes a Rhinoceros

V oblasti zpracovani vysSkopisu bohuZzel nefiima spoluprace mezi systéemy Kokes
a Rhinoceros. Vysledkem difeni geodeta v terénu je seznam tfaduic, ktery se ride
do systému KokeS a pokud byl&iena nebo spitena i vysSka boilje mozno vytvéit podle
jiz zminovaného zfisobu vrstevnice, které lzéqvést jako obrazek v klasickém formatu jpg
do 3 D programu Rhinoceros a zde provést jejichraargni a @idéleni vyskovych Kkot.
Vzhledem Kk univerzalnosti programu Rhinoceros je tofo postaujicim podkladem
pro tvorbu digitdlniho modelu terénu zajmové ohjaktery byl poté pouze dopin
o charakteristické objekty nachézejici se v zobramém Uzemi jako néijilad lesy, vodstvo,
solitérni prvky, Sachtice atd. v programu ArchiCAD.

5.3.2.2. Prace s polohopisem v systému Koke$

Vlastni prace s polohopisem sjpa zejména ve 3 hlavnich krocich:

- nastaveni ozrigni zamndtenych bod ( z hlediska pehlednosti je vhodné zamit
ozna&eni Kizkem za teku)
- provedeni on&ni jednotlivych bodl jejich nadmaskou vysSkou

- vystiZeni charakteristickych polohopisnych piypomoci linie

Zména oznaeni bodu byla provedena nasledujicinistbem:SEZNAM — OZNA CENI
BODU SS — ZNACKA NA BODE — TVAR 16

i Kokes - [1:4169]

&) stbor  Pohl'ad | Zoznam Wykres Raster Wypofty Aplikacie Mastroje Okna Pomocnik
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Obr. 5-19 (zmina zngek bodlk)
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Oznaeni vSech zagitenych bod jejich nadmaskou vySkou jsem provedPOHLED
— OBSAH OKEN — INFORMACE U BOD U SEZNAMU SOURADNIC — VYSKA.

I KokeS - [1:4169]
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Obr. 5-20 (obsah oken)
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Obr. 5-21 (zobrazeni nadiisié vysky)
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Tvorbu charakteristickych polohopisnych piivikrostednictvim linie jsem proved|
nasledujicim postuper*YKRES — LINIE — TVORBA LINIE

I Kokes - [1:4212]

@gﬂhm Pohl'ad Zoznam |Wilkres Raster Aypocty Aplkacie Nastroje Oknd Pomocnik
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Obr. 5-22 (tvorba linie)

5.3.3. RFecislovani bod polohovych bodovych poli

Na samotny za&r byla provedena Uprava bibdpolohovych bodovych poli na

predepsany tvar. Body se oznd dvanactimistnym aplnyrdislem.
1) Body ZhB :
- pro body ZhB maislo tvar 0009EEEECCCO, kde EEEEgjslo triangul&niho listu a

CCC je pwadovécislo bodu. Tato operace se tykala pouzeZhB a to 209, 210, 216
nachazejicich se na triangémdm listucislo 4019.

209| 00094019209(

210| 00094019210(

216 | 00094019216(

Tab. 5-3 (pecislovani ZhB)
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2) Body PBPP

- pro body PBPP méislo tvar PPPO0000CCCC, kde PPP jeapovécislo katastralniho

Uzemi a CCCC je padovécislo bodu. Seznam stadnic bod podrobného polohového

bodového pole byl figvzat z prace spoluzakMiroslava Finka a Michala Valky. Body

PBPP se nachazeji na katastralnim uzemfadoeymcislem 067.

501

067000000501

508

067000000508

502

067000000502 509

067000000509

503

067000000503 510

06700000051(

504

067000000504 511

067000000511

505

06700000050% 512

067000000512

506

067000000506 513

067000000513

507

067000000507

514

067000000514

Tab

3) Podrobné body

. 5-4 (pecislovani bod PPBP)

- pro podrobné body méislo tvar PPPSZZZZCCCC, kde PPP jeiguové cislo

katastralniho uzemi , ZZZZ jdslo metického nértu a CCCC je pi@adovécislo podrobného

bodu v ramci nstického nértu. VeSkeré fecislované body nachazejici se v zajmové lokalit

jsou souasti gilohy diplomoveé prace. Kigcislovani byla v softwaru KokeS pouZzita roleta

SEZNAM — HROMADNE OPRAVY SS — PREFIX CB — INTERVAL CB.
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Lo
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(idajna bodé

hadhota

o | ke

prefis CB ¥

367 BRRA1

Al ruit

| Help |

5-24 (hromadné opravy SS)

Obr. 5-25 (prefix CB)
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4) Pomocné body

- pro pomocné body maéislo tvar PPPOO000CCCC, kde PPP jerapové c¢islo
katastralniho uzemi a CCCC jefpdovécislo pomocného bodu. V mapovaném Uzemi se
nachazeji pomocné body4001, 4004, 4005, 4103.

4001| 067000004001

4004| 067000004004

4005| 067000004005

4103| 067000004103

Tab. 5-5 (pecislovani pomocnych badl

5.3.4. Volba kladu a ozdani mapovych list

Ramy kladi mapovych lisi maji obdélnikovy tvar a jednotny ro2m625 x 500 mm
(z davodu tisku velkych formatu nepatrsniZzen o okraje) coz odpovida iiitku grafického
vystupu 1:500 zobrazovanému Uzemi 312,5 x 250 ad Klapovych list je pravouhly, dany
rovnolkEzkami s osami Y, X. Okraje li&tjsou posunuty tak, aby byl vytien pekryv
mapovaného Uzemi a to avabdu zachyceni celého zdjmového Uzemi a nasledimddesi
kompletace vykres Plocha zobrazovaného Gzemi na jednom listu j@ZBm?* a celkem
bylo vytvareno 7 mapovych liftozna&ené ¢isly 1-7 zachycujici celé zajmové Uzemi (viz.
piilohac¢. 8). Na z&ur praci v softwaru Kokes jsem pro lepSi orientami@nost nasledného
odmefeni Gdaj zobrazil sf kiizka pokryvajici zanfovanou oblast pomoci roleiyYKRES
— SLOZENE PRVKY - SIT KRiZK U. Na kazdém mapovém listu byl navic proveden popis
dvou Kizka odpovidajicimi sotadnicemi néasledujicim #pobem VYKRES — POPIS

o

BODU SOURADNICEMI .

D) subor pohfad Zogznam |vlkres Raster Wgpoity Aplikacie Mastroje Okna Pomocrik
vhov

Tk
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Obr. 5-26 (4 kiizki) Obr. 5-27 (popis bodwisalnicemi)
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Obr. 5-28 (pehled kladu mapovych ligt
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5.3.5. Porovnani skutaého stavu se stavem evidovanym v zajmovém Gzemi

Jiz [ rekognoskaci terénu zajmoveé lokality bylo zji#b, Ze se zde nachazi dosud

neevidovany rybnik o rozloze 11 0325. Toto vodni dilo ¥etrg prisludenstvi bylo

zaméteno a zaneseno do grafického vystupu diplomovéepr&ouasti objektu je také
betonovy pejezd s kamennou dlaZzbou pro menSi &itskou techniku o rozerech 3 x 8 m.

Vlivem pisobeni pirozenych procesv krajiné a to zejména kimi eroze a Coriolisovy sily
dochazi k vymilani ehi na jedné strana usazovani na stramruhé a to vede ke vzniku
novych v mapach dosud nezachycenych medandakrut), které byly také podrobn

zameieny a zaneseny do polohopisného a vyskopisnéha.plan

Obr. 5-29 (zar&‘eny rybnik) Obr. 8-Bbetonovy fejezd)
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5.3.6. Ovreni p'esnosti vySkopisu

Owvereni gresnosti vySkopisu bylo provedeno profilovou zkouské zajmovém uzemi
byl zantten jeden kontrolni profil (viz.filoha¢. 18) veden mezi body PBPP 511 a 507 a
bylo zangieno celkem 33 bdd Body byly zangtovany v intervalech oifblizné délce 5 m a
dale na vSech terénnich zlomech.

Pro testovani figsnosti vySek podrobnych hibgsem pro body vyérového souboru

vypccital rozdily vysekAH = Hy, — He (M), kde

Hn je vySka podrobného bodu vysSkopisu
Hk je vySka téhoZ bodu z kontrolnihaseni

Vy3ky Hp byly zjistny v softwaru KOKES z originalu mapy pomoci funkégpoéty — dalsi
konstrukéni — interpolace Uséky. Pro vykErovy soubor jsem déle vypital stedni
vySkovou chybu podle vzorce:
s4+ =VYAH?/ kN (m) kde

k je 2 (kontrolni ukeni bylo provedeno se stejnokepnosti)

N je 33 (rozsah souboru)
Nasledr jsem soubor testoval (viziifpha¢.17) na zakla&g obou gedepsanych kritérii, zda
odpovida kdédu charakteristiky kvality 3, to jesazd

| AH | < 2uvk (M)

SH < onUy
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6. Zawér

Hlavnim cilem této diplomové prace bylo podrobné&ani polohopisu a vyskopisu
v ¢asti povodi Osice jako podklad ke sledovani dlouhodobyctearkrajiny.

Prvni ¢ast diplomové prace byla z#@mna na teoreticky popis metod, pravidel a
dalSich poznaikjiz dlouhou dobu v geodetické praxi vyuzivanycsou zde popsany metody
doplreni PBPP, rekognoskace terénu, popis postupu podhobrzaniieni celé lokality,
pouzitych pistroji a poniicek atd. Nasleduji vygetni prace, které zabyvajfieSenim
podrobnych a pomocnych bibé jejich soadnicemi. V neposledribd se teoretickaast
zabyva téz popisem a seznamenim se s systémy poyiivjak pro vypoetni tak grafické
prace. Jedna séquevsSim o softwary KokeS a Rhinoceros.

Druha a neméhdulezita ¢ast diplomové prace se zabyva vyhotovenim grafickyc
vystupi, které slouzi zejména jako podklad ke sledovaoittbdobych zrn krajiny. Tato
¢ast ve svém obsahu poukazuje zejména na posiygngvadcni konkrétnichéinnosti, které
s mefickymi pracemi vterénu i s naslednym zpracovaniom@ci vypd@etni techniky
bezprogtedre souviseji. Fipravné prace sgovaly zejména ve shromasu potebnych
podkladi, které byly poté vyuzity pro rekognoskaci aighkum terénu v zajmové lokalit
v okoli obce Hodov v katastralnim Gzemi Horni Plana 5-2. K dostadenu vystizeni a
zobrazeni zajmového uUzemi bylo n#&eno @Fes 800 podrobnych bad které byly
automaticky ukladany do viiiti pangti totalni stanice Leica TRC power 407. VSechnytdak
zaneiené body byly zarovezanaSeny do #fického nértu. VSechny tyto hodnoty byly po
skorteni terénnich praci zpracovany v softwaru Kokeojevystupem byl polohopisny a
vySkopisny plan v rxitku 1:500. K zareni podrobnych a pomocnych liolyla vyuzita
tachymetricka metoda. To tedy znamena, Ze polotd lixyla u€ena polara a jejich
nadmdské vysky trigonometricky. Seadnice vSech bddbyly uréeny v systému S-JTSK a
vySkovém systému Bpv.

Veskeré nifické prace probihaly v souladu se zavaznyhmdpisy, kterymi byly
zejména Navod pro obnovu katastralniho operatuhéésika ze dne 5. inora 2007, kterou se
provadi zakon¢. 265/1992 Sb., o zapisech vlastnickych a jinyckcnych prav
k nemovitostem, ve 2Zni pozdjSich pedpidi, a zakon¢. 344/1992 Sb., o katastru
nemovitostiCeské republiky (katastralni zakon), vesanpozajSich gedpisi, (katastralni
vyhlaSka). Vysledny polohopisny a vyskopisny ordirplanu odpovida stavu k prvni

polovirg srpna 2008.
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Tato diplomova prace byla plna novych poziatk zjiSeni, kterd lze uplatnit

v nasledné praxi.
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