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Slovni vyjadieni, komentaFe a pripominky vedouciho/oponenta:

Predlozena bakalarska prace se zabyva problematikou fizeni krokovych motorti. Samotnym
vystupem bakalafské prace je predlozené, funkcni a odzkousené zafizeni pro ovladani daného
krokového motoru pomoci autorem naprogramovaného mikrokotroléru. Samotna prace muzZe byt
rozdélena do tfi zakladnich casti. V prvni teoretické (Gvodni) ¢asti jsou diskutovany zakladni
vlastnosti a funk¢ni principy krokovych motorti. Druhou ¢ast je mozné povazovat za praktickou a
autor v ni fes$i problematiku fizeni krokového motoru pomoci mikrokontroléru; diskutovana je
fidici jednotka, programovani mikrokontroléru, oziveni a nastaveni pro dané pozadavky (zafizeni
pro mechanické testy odporové drahy trimra a potenciometri). Samostatnym vystupem, tieti ¢asti
bakalarské prace, je pak samotné testovaci zafizeni na bazi ovladaného krokového motoru, viz.
obr. 40.

V prvni tvodni ¢asti jsou shrnuty zakladni principy funkce krokovych motort a jejich
rozliseni podle konstrukce. S ohledem na povahu prace je tato ¢ast dostate¢né Siroka avsak nékteré
partie mohly byt prohloubeny o fyzikalni vysvétleni. Tyto partie jsou dostate¢né obecné a tak lze
tolerovat, Ze pasaze nejsou striktné citovany. Prvni citace se nachdzi az na strané 6 citace [1], poté
nasleduje citace [5] (str.7), s nasledujici [6] (str.9) a [4] (str.10). Zminku o zbyvajicich citacich
[2.3] jsem pak v samotném textu nenalezl. V tvodni ¢asti jsou prezentovany fyzikalni veli¢iny,
které nejsou psany podle normy, napft. str.3. staticky moment M by mel byt psan kurzivou M,
stejné jako f; o dva Fadky nize.

Ve druhé ¢asti se autor zabyva samotnou problematikou fizeni krokového motoru. Pro
fizeni byl zvolen mikrokontrolér PIC 16F628. Tento mikrokontrolér je detailné popsan
s naslednym zapojenim. K tomu je doloZena potiebna elektrotechnicka dokumentace na vysoké
arovni a detailni popis kodu, kterym je mikrokotrolér programovan. V této casti autor plné
prokazal své znalosti ze zakladi programovani a elektrotechniky a jejich vzajemnou syntézu.
V této casti jsou rovnéz prezentovany grafické zavislosti obr.16,17. Uvedené zavislosti jsou
spojené kiivkou, pficemz by mély byt prolozeny. Nékteré z prezentovanych obrazkl maji sniZzenou
kvalitu (zfejmé jsou v bitmapovém formatu), napi. obr.11, 13, 26 a dalsi. Do prace jsou rovnéz
vlozeny kody uzité pro programovani mikrokontroléru, obr. 28 a 33. Bohuzel, tyto jsou vlozZeny
jako obrazky o nizké kvalité a jsou htfe Citelna.

Treti ¢ast potom predstavuje samotné uvedeni fidici jednotky do provozu a jeji odzkouseni
pii realném procesu testu potenciometri. Tato je demonstrovana dolozenymi fotografiemi a
vyvojovym diagramem. Dle mého nazoru autor prokazal své znalosti které vyustily v prakticky
vysledek bakalarské prace. Predlozenou praci povazuji za velmi zdafilou s pozadovanou formalni
urovni. V praci se téméf nevyskytuji preklepy ¢i chyby, je psana srozumitelné a dostatené presné.
7 téchto divoda doporucuji praci k obhajobé s hodnocenim vyborné.

Pripadné otazKky pii obhajobé a naméty do diskuze:
- kontrola krokovych motort pies PC, komunika¢ni rychlosti PC — krokovy motor

Praci

M doporucuji

{ nedoporucuji

uznat jako diplomovou/bakalaiskou.

Navrhuji hodnoceni stupném:
M vyborné¢ O velmi dobie [ dobfe U neprospél/a

v Ceskych Budg&jovicich, 12.05.2011, podpis vedouciho/oponenta;




