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Slovni vyjadieni, komentife a pfipominky vedouciho/oponenta:

Prace je vénovana navrhu uloh z robotiky a automatizace pro praktika. Ulohy vyuzivaji fidici
jednotku PLC Siemens Simatic S7, zobrazovaci jednotku-displej, dopravnikovy pés a robotickou
ruku. Cilem bylo propojit a ozivit uvedenou sestavu, a néasledné vymyslet a naprogramovat pét
tloh, které by pokryvaly zakladni techniky, vyuZivané v automatizaci.

V teoretické &asti prace podava souhrnny pohled na PLC: Historie obecné, historie znalky
Simatic, blokové schéma a popis zékladnich zplsobl// technik programovani. Nasleduje detailni
popis pouzitych komponent. Kapitola 6 je téZistém prace, obsahuje jednotlivé tlohy. Ty jsou
sefazeny podle stupné obtiZznosti, od nejjednodussiho ke sloZit€j$imu. Z Casovych divoda bylo
bohuZel mozné vyuZit jen malou &ast z moZnosti, které zakoupené PLC nabizi (analogové in/out,
slozitéjsf programové vétve, ad.). I pfesto ulohy spliuji otekévani a s jejich pomoci bude mozné
demonstrovat studentiim zaklady spojent stroj-automat.

Jako vedouci prace velmi ocefiuji snahu a vytrvalost studenta fesit neCekané problémy, se kterymi
se béhem prace nutné setkaval, uz s ohledem na to, Ze vychozim bodem bylo pouze predani
zminénych komponent tak, jak byly zakoupeny ("zacatek s Cistym stolem™).

Prace byla splnéna v souladu se zadanim a navrhuii jeji hodnoceni stupném "vyborné".

Pripadné otdzky p¥i obhajobé a naméty do diskuze:
e Jak by bylo moZné do stavajici sestavy zakomponovat analogové vstupy a vystupy? Jake
pripadné roz8ifeni s ohledem na jejich vyuziti byste doporucoval?
e Jaké roboty/robotické stavebnice by se z va$e dnesniho pohledu zdaly pro praci vhodnéjsi
{doporuéte konkrétni typy)?

Praci

M doporuduji

U nedoporuduji

uznat jako diplomovou/bakalarskou.

Navrhuji hodnoceni stupném:
M vyborng W velmi dobfe U dobfe [ neprospél/a
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