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Slovni vyjadieni, komentife a pripominky vedouciho/oponenta:

Autor se snazi v piedkladané praci na uvedené téma dodrzet predepsanou strukturu a postup od
obecnych souvislosti ke konkrétnimu feSeni. DiileZitym a odliSujicim faktem prace od ostatnich je
feSeni multikoptéry postavené na oteviené platformé a uzpisobené pro létani bez vyuziti GPS, coz
by mélo umoziiovat stabilizovany pohyb v uzavienych prostorech. Tento pfedpoklad se ovSem

v dil¢ich ¢astech prace mirné ztraci a mize se zdat, Ze je popsan pfili§ obecné. Jsou sice zminény
ruzné zpusoby feseni stabilizace vysky, ale tomuto tématu by se asi mélo vénovat vice pozornosti
v teoretické ¢asti a mélo by byt preciznéji popsano praktické vyfeseni této problematiky.

Autor vénoval velky prostor nastudovani obecné problematiky realizace multikoptér, pii kterém
vychazel z obecného modelu jednotlivych subsystémi, které postupné zptesiiuje vybérem
konkrétnich komponent a pfechazi az v konkrétni navrh, ktery je zdkladem pro realnou konstrukci.
Autor v préci vénuje velkou pozornost samotné konstrukci a feseni konkrétnich technickych
problému, které fesil v kontextu stanovenych cili, ale mozna tim n€které ¢asti prace pusobi az
piili§ obecnym dojmem. Ptikladem je ¢ast zabyvajici se softwarem pro fizeni a ovladani. Zde by
zajisté bylo vhodné detailnéji popsat samotny proces navrhu vyvoje softwaru a neomezovat se
pouze na popis uzivatelského rozhrani.

Za hlavni pfinosy prace lze povazovat zejména navrh konstrukce multikoptéry s predepsanymi
specifiky (Arduino Nano, ZigBee), navrzeni a naprogramovani fidiciho a ovladaciho systému.
Uvedené nedostatky l1ze omluvit rozsahem samotné feSené problematiky, ktery je nadstandardni

s ohledem na to, Ze se jedna o praci bakalaiskou a lze fici, Ze autor vSechny stanovené cile splnil.

Pripadné otazKky p¥i obhajobé a naméty do diskuze:

Praci

doporucuji

O nedoporucuji

uznat jako diplomovou/bakaléatskou.

Navrhuji hodnoceni stupném:
M vyborné [ velmi dobfe O dobfe O neprospél/a

Misto, datum a podpis vedouciho/oponenta:
V Ceskych Budé&jovicich dne 29. 4. 2016




