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Slovni vyjadfeni, komentaie a pripominky vedouciho/oponenta:

Autor rozdélil praci do t¥i zakladnich &asti. V prvni dvou ¢astech zdanlivé rozséhle popisuje
technologie a principy kvadrokoptér zvolené platformy Crazyflie a MS Kinect, popis dil¢ich
subsytému a jejich provazani. Pfi bliz§im prostudovani je, ale patrné, Ze se autor omezil zejména
na jednoduchy az obecny popis nékterych teoretickych vychodisek, coz je slabou strankou vétsiny
praci na UAI a miiZzeme to pfisuzovat napf. nedostateénému matematickému aparétu. V uvedené
praci se jedna naptiklad o vysvétleni PID regulace a aplikace Kalmanova filtru. Nicméné i pies to
si Ize z teoretické &asti prace udélat uceleny pohled na problematiku UAV ve spojeni s feSenou
problematikou stabilizace letu. Za pfinosné lze povazovat provazani teoretického popisu dil¢ich
subsystému s konkrétnimi ¢astmi pouZitych technologii. Tteti ¢ast prace se jiz zabyva konkrétnimi
problémy vychazejicimi s instalace potfebného software a algoritmizace. Opét by si n€které €asti
zaslouzili podrobnéjsi popis, zejména pak klicové Easti tykajici se aplikace modelu diskrétniho
regulatoru. Popisy feSeni se v této Easti ubiraji spise k technologii MS Kinect nez Crazyflie. Pres
uvedené vytky a misty gramatické chyby, ma prace pozadované ¢asti je graficka Gprava je velmi
p€kna. Z odborného hlediska autor prokazal samostatnost pfi feseni vzniklych problémi a
orientaci v popisované problematice.
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