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Slovni vyjadreni, komentare a pFipominky vedouciho/oponenta:

PredloZena prace se zabyva tématem bezpilotnich letadel, respektive jejich sledovani. Na pfedmétné
praci oceriuji jeji praktickou orientaci, kdy autor pojal téma zodpoveédné a praci rozdé€lil na ¢ast
teoretickou, ktera se na mtj vkus az pili§ ze Siroka vénuje tématiim, ktera jsou ovSem pro tuto
praci podstatnd. Prakticka ¢ast, jejiz jadro lezi predev§im v ¢asti navrhové, explicitné popisuje
jednotlivé komponenty trackovaciho zatizeni v€etné zdivodnéni jejich vybéru. Mozna bude vadit
ptili§ mnoho obrazkd jednotlivych komponent navrhu ptimo v praci (v jejimz disledku ma préace
témét 70 stran), ale je jasné, Ze jejich zmenSenim by utrpéla Citelnost.

Za zasadni nedostatek prace povazuji ovSem kapitolu testovani, kde exprimentalni ovéteni probehlo
simula¢nim zptisobem, nikoliv s vyuzitim UAV. Protoze verifika¢ni ¢ast u praklticky orientovaného
dila povazuji za zasadni snizuji celkové hodnoceni prace o jeden stupeni a jako celek ji hodnotim
znamkou velmi dobre a doporucuji k obhajobg.

Piipadné otazky pFi obhajobé a naméty do diskuze:

Proc jste netestoval Vas navrh se skute¢nym UAV, jak pak mohou byt Vase zavéry divéryhodné?
Pasmo 5.8GHz vyuzivané pro pienos pienos videa pti vykonu 60mW /27 dBm pouzitelné na
vzdalenost pohych 400m se mi zda opravdu tristni. Mate pro toto né&jaké vysvétleni (pro¢ jste
testoval pouze v kopcovitém terénu)?
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uznat jako diplomovou/bakalatskou.
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