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Hiediska Stuper hodnoceni Nelze
A B C D E hodnotit
1 |Spinéni pozadavku zadani X
2 |Odborna uroven prace X
3 |Prace s daty, informacemi a odbornou literaturou X
4 Vyuziti metod zpracovani vysledki X
5 |Interpretace vysledkd, diskuse
6 |Formulace zavér( prace X
7 |Odborny prinos vysledki prace a jeji praktické vyuZiti X
8 |Pfesnost formulaci a prace s odbornym jazykem X
9 |Formalni Gprava prace a jazykové zpracovani X
10|Celkovy pristup a aktivita fesitele X

Hodnoceni vyznacte X (slouZi pro stanoveni vysledné klasifikace)
hodnoceni A odpovidé znamce 1, B - 1 minus, C- 2, D - 2 minus, E- 3, F - 4)

Otazka k obhajobé:

(vyborné, velmi dobre, dobre, nevyhovél/a)

Zaver: Zavérecnou praci doporucuji obhajobé (ANO/NE):

ANO

Konkretni pfipominky a otazky k obhajobé (oro rozsireni ize pouzit samostatnou oznacenou priiohu):

Jaké vyhody a nevyhody pfinasi systém robotického dojeni s volnym pohybem dojnic?

Navrhovana vysledna klasifikace prace (slovné): l

vyborné
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Podpis vedouciho prace
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