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Slovni vyjidieni, komentare a pFipominky vedouciho:

Prace obsahuje reSer$ni a praktickou &4st. V redersni praci se autorka zameyila 12 historicky popis
vzniku CNC stroji a vyuZiti mechatronickych prvka Pfi jejich konstrukci. Vv praktické Easti si cenim
jeji schopnosti aktivng sestavit simula¢ni model redlného mechatronického ZAfizeni v prostredi
Matlab/Simulink. Simula&ni model popisuje chovani pohybové osy propojené S PC motorem.
Studentka musela samostatng zvladnout simuladni a vypotetni nastroj Matlab/Simulink a
implementovat simula&ni model vy$e zmin&né mechatronické soustavy. Rizep! USPEn¢ realizovala
prostfednictvim dvojice PI regulatort.

Aktivita a nasazeni studentky bylo pifkladné, vyvstalé problémy a nejasnosti S¢ Studentka snaZila
fesit aktivn€ a samostatng.
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