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Slovni vyjadreni, komentare a pripominky oponenta:

Predklddand bakaldiskd prace je motivovdna vyvojem asisten¢nich pomtcek pro osoby se
zrakovym postizenim usnadnujici jejich pohyb mezi objekty v uzavienych prostorech. Prace je
postavena na vyuziti komeré¢niho modulu ,,Slamtec Mapper M1M1%, ke kterému byla vytvofena
aplikace na zpracovani vystupnich dat. Modul byl nasledné umistén na pohyblivy fyzicky nosi¢ a
testovan pii pohybu uvniti zatizeného bytu.

Zatimco v prvni Casti prace jsou relativné dobfe shrnuty asistencni nastroje pro navigaci vné i
uvnitt objektl, samotnd prezentace vysledkii prace nepilisobi pfili§ presvédCiveé. V casti
pojednavajici o softwarovém feSeni autor rozvlacné popisuje trividlni véci jako pouziti for cykld,
try-catch konstrukce, vektorového kontejneru ¢i rozdéleni kodu do vice soubori, tedy znalosti
z Gvodnich programovacich kurzi. Filtrovana data z modulu jsou tisténa na obrazovku v ne pftili§
uzivatelsky pfijemné formé nebo ukladdna do CSV souboru pro dalsi zpracovani, které vsak jiz
neni soucasti prace. Po programatorské strance jde tedy o velmi jednoduché feseni.

Pohyblivy nosi¢, na kterém byl modul umistén, se zda byt dostateCnym feSenim pro ucely této
prace, zjevnym nedostatkem je ale nutnost kabelového pfipojeni na notebook. Naopak samotné
testovani, zpracovani a prezentace dat by mohlo byt preciznéj$i. Misto absolutnich hodnot
vysledki 10 méfeni by bylo jist¢ lepsi zobrazit chybu meéfeni pro jednotlivé vzdalenosti a
porovnat namétenou hodnotu s hodnotou referencni. Dale by mély byt definovany podminky, za
jakych bylo meéfeni provadéno (osvétleni, vlhkost vzduchu, povrch vzorku, atd.) a jakym
zpusobem byla uréena referencni vzdalenost (zminka o ,,dfevéné lati slouzici k ovéfeni skute¢né
polohy ptekazky* je pro tyto ucely nedostatecnd).

Po formalni strance je prace dobie strukturovani a mé adekvatni rozsah. Samotny text ale ptisobi
v nékterych pasazich velmi rozvlaéné a upovidané, k cemuz pfispiva a frekventované pouzivani
hovorovych obrati (napt. ,,v dokumentaci se o tom nepise ani ¢arka“ nebo ,,mlizeme zde vidét
hromadu konektorii*) a nepfesnych formulaci. Je zde velké mnozstvi obrazkl, na které nejsou
zadné odkazy v textu, anebo nemaji pfili§ velkou informa¢ni hodnotu (napt. Obr. 12 s ukazkou
importovani SDK do MS Visual Studio nebo Obr. 24, 26 a 27 s prakticky necitelnym konzolovym
textem). Dale jsou v prace uvedeny 2 rovnice oznacené jako (2) a (3), ovSem vztah (1) zde neni a
zatimco ve vztahu (2) chybi polomér, ve vztahu (3) nejsou vysvétleny symboly ,MH i“a ,,SH i“.

Ze seznamu pouzitych zdrojl, ale i pfi ¢teni samotného textu, je patrné, Ze autor Cerpal prevazné z
¢eskych internetovych zdroji a méalokdy z odborné literatury. To je patrné napft. pti popisu laseru,
jehoz princip je zde popisovan obsédhle lez velmi vagné, prestoze pfesny popis tohoto dnes jiz
standardniho zafizeni je k nalezeni v kazdé ucebnici optiky nebo optoelektroniky. K seridznosti
prace nepfispiva ani to, ze pouzité zdroje nejsou sefazeny, tak jak jsou v textu citovany.

Celkové tak prace zanechava dojem spiSe popularizaéniho ¢lanku nez odborného textu, coz
bohuzel u bakalaiské prace nelze hodnotit kladné.

I ptes vySe shrnuté nedostatky vSak prace naplnila svij cil, spliluje pozadavky kladené na
bakaléiskou praci, a proto ji doporucuji k obhajobé.



Pripadné otazky pri obhajobé a naméty do diskuze:

V préci jsou nékolikrat zminény nedostatky modulu ,,Slamtec Mapper M1M1*, piedev§im jeho
nedostatecné technickd dokumentace a Spatna komunikace s vyrobcem. Pro¢ byl zvolen zrovna
tento modul?

Vyvinuty software v kombinaci se sestrojenym pohyblivym nosicem modulu vyzaduje, aby si
uzivatel zvolil pravou ¢i levou ruku, v které bude nosi¢ drzet, a ty pak nemlze zaménit, aniz by
nemusel provést restart aplikace, coz nezni uzivatelsky pfili§ ptivétive. Dalo by se toto zlepsit?

Sestrojeny nosi¢ a méfeni s nim provedené piedstavuje spiSe ,,proof of concept™ nez praktické
feSeni pouzitelné v praxi. Uvazoval jste, jak by se muselo celé zafizeni a software odlehcit,
zptijemnit a zatraktivnit, aby bylo pouzitelné v praxi?

Praci

doporucuji

U nedoporucuji

uznat jako bakalatskou.

Navrhuji hodnoceni stupném:
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