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Vlastni pfinos autora:

Student na zakladé studia frameworku naogi vytvoril aplikaci umoZfiujici oviddat robota Nao v pfimém reZimu, tedy
mu ud@lit p¥ikaz, ktery okamzité vykona. Mezi tyto p¥ikazy patti zejména pfikazy tykajici se pohybu (Sedni si, Jdi
apod.) a preéteni uréitého textu. Student vytvofil takté? tzv. Editor, ve kterém je moZné z uvedenych ptikazd vytvaret
sekvence. Tyto sekvence jsou aplikaci ukladany do soubor( a Ize je tak pouZit opakované.

Student na sérii nékolika scénaft porovnal a zhodnotil dobu nutnou k vytvoreni uréité sekvence pfikazil ve své
aplikace a v oficialni aplikaci Choreographe. Podobnym zpiisobem analyzoval £asovou prodlevu mezi spusténim
sekvence piikaz( v aplikaci a po&atkem vykonavani této sekvence robotem.

Hlavni nedostatky prace:

Nejvyznamnéjim nedostatkem prace je chybny névrh vytvarené aplikace, konkrétné tzv. Editoru. Veskeré
uZivatelovy Gpravy sekvence piikazl se okamZité zapisuji do textového souboru, aniz by byla vyuZita vhodna
abstraktni strutura uchovavajici tuto sekvenci. Z tohoto konceptu plynou urtitd omezeni, napf. neni mozné pfidat
ptikaz jinam nez na konec sekvence, smazat jiny neZ posledni pfikaz nebo upravit parametr existujiciho prikazu.



Navic neni mozné zrusit provedené zmény a vrétit se k naposledy ulozené verzi souboru, nebot je uloZena vidy
aktualni sekvence prikazii. Oznateni p¥ikazl ukladana do soubor jsou zobrazovéana v okné aplikace v nezménéné
podobé, a proto se kviili kompatibilité pfi uklddani tyto nazvy zobrazuji v okné aplikace bez diakritiky.

Diléi chyby se vaZi taktéZ k implementaci aplikace, kdy napF. student na s. 33 uvadi, se je pro pohyb nutné uvolnit
robotovy klouby pomoci metody setStiffnesses. Ve svém kédu viak namisto uvolnéni kloubd nastavuje jejich

maximalni tuhost.

Urcity problém je spojen s kédovanim text( zapsanych do souboru, které ma robot predist. Aby byl text pfeéten
spravné s ¢eskou diakritikou, musi byt pouzito kédovani Unicode UTF-8 no BOM (funkéni napf. v editoru PSPad),
naopak soubory uloZené v Pozndmkovém bloku funkéni nejsou. Toto ale nelze povaovat za chybu studenta, ale
spiSe za chybu jazyka Python 2.7 resp. frameworku naogi.

V teoretické &dsti student nepopsal dostupna APl z frameworku naogi. Tento nedostatek napravil pouze ¢asteéné
v praktické asti prace, kde popsal API, které ve vytvafené aplikaci p¥imo pouziva.

Préce obsahuje fadu pravopisnych chyb (vE. chyb ve shodé podmétu s pFisudkem), chyb psani (napf. chybéjici tecky
na konci neékterych vét). Nejednotnad je takté? velikost pismen pfi psani nékterych odbornych termind (nap¥. NAO vs.
Nao, Python vs. python). Nedostatkem jsou dale chyby ve stavbé vét a ve stylistice, kvali éemu3 jsou nékteré véty

hare pochopitelné.
Otézky pro obhajobu a naméty do diskuze:

- Je moiné z prostfedi Choreographe exportovat pohybovou aktivitu robota vytvofenou pomoci animacniho
reZzimu (tj. reprezentovanou Timeline boxem) do takového Python kédu, ktery byste mohl pouzit jako dalsi
pfikaz ve své aplikaci? Pokud ano, uvedte mozny postup.

- Bylo by moZné Vasdi aplikaci vylepsit tak, aby umoZnila spousténi programd vytvofenych pomoci Choreographe,
které jsou nahrané v paméti robota? Pokud ano, uvedte mozny postup.

Praci doporucuji uznat jako bakalafskou.
Navrhuji hodnoceni stupném: velmi dobte
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Vysvétlivky:

A —vysokd Uroven (precizni teoreticka &ast, kvalitni reSerSe, bohatd a sprévné citovana literatura, bez chyb psani,
vystizné formulace, kvalitni grafika, velky rozsah praci, velice inovativni préce, spravnd volba metody vyzkumu,
kvalitné zpracované vysledky vyzkumu)

B — standard (teoretickd &4st bez chyb, spravné a pfesné popsan cil a metoda prace, primérna odborna urovef,
standardni rozsah préace, s malo pfeklepy, vzhledem k rozsahu pfiméreny pocet drobnych chyb, spravné popisy
v grafech, nepFesné citace v textu, chudsi literatura — pouZiti pfevainé 1- 2 zdroj(i)

C —slab&i uroven (cile a metody popsany nepiesné nebo neodpovidaji realité prace, men3i rozsah prace, nepfesna
terminologie, chybéjici vysvétleni hlavnich pojm(, maly rozsah prace, nepfili§ inovativni a nosné, nedostatecné
zdroje, pouZiti pfevainé jednoho hlavniho zdroje, chuda literatura, cetné pFeklepy a slabsi graficka uroven, vétsi
mnozstvi méné podstatnych chyb, nejasnd metoda a analyza vyzkumu)

N — nevyhovujici (chybéjici nebo velmi struéné a formaln{ popsani cilG a metod, maly rozsah préce, ¢astecné opsano
v teoretické ¢asti, slaba terminologie, neni patrny vlastni pfinos, slaba Uroveri vyjadfovani, nejasné pouzivané pojmy,
maly rozsah praktické slozky prace, zavainé chyby ve vyzkumu, nevyhovujici graficka Groveri, mnoho hrubych chyb a
preklept, odbyté)



