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Slovní vyjádření, komentáře a připomínky vedoucího: 

 

Student si svou práci vybral po konzultaci s vedoucím. Pracoval samostatně a svou práci pravidelně 

konzultoval.  

Práce se zabývá zajímavým tématem – Robot operating system (dále ROS) a jeho bezpečnost. Autor 

zde předvádí některé úspěšné útoky na ROS (odposlouchání a přerušení dat) a vysvětluje jejich 

možné zneužití. Bohužel zůstává na půli cesty, když nejnebezpečnější útok – převzetí řízení, není 

dotažen a chybí jasnější vysvětlení proč. 

Rovněž trochu chybí v závěrečném zhodnocení a diskuzi vypíchnutí největších zranitelností ROS 

s radami, jak jim předejít. 

 

Práci doporučuji k obhajobě a navrhuji klasifikovat velmi dobře. 

 

 

 

Případné otázky při obhajobě a náměty do diskuse: 

1. Proč se nezdařil útok s převzetím řízení? Zkuste jednoduše formulovat odpověď. 

2. Kde jsou největší slabiny ROS a jak je ochránit? 

3. Na základě vaší práce – doporučujete ROS k průmyslovému nasazení? 

 

 

Práci  

 doporučuji  

 nedoporučuji 

uznat jako bakalářskou. 
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