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Slovni vyjidFeni, komentiFe a pFipominky oponenta:

Z prace a priloZzeného CD lze usuzovat, Ze student sestavil a uvedl do provozu multikoptéru
platformy Crazyflie 2.0. Dale proved! nepfilis rozsahlé programatorské prace v C a Pythonu pro
testovani pozicni stabilizace a fizeni letu multikoptéry. Student proved! nékolik testii pozi¢ni
stabilizace v€etné vyhodnoceni v podobé grafii. Soudésti textu prace je reSer§e moznosti a principt
pozi¢ni stabilizace. Zde mi chybi ultrazvukovy vyskomér, jako dalsi pouZivané levné feseni.

K vlastnimu textu prace budu velmi kriticky. Naprosto chybi celkovy nadhled a vazba dil¢ich
metod stabilizace na existujici programové vybaveni multikoptéry. Na prvni pohled je ziejmé, ze
textu prace nebyla vénovéna dostate¢nd péce, kterd se projevila prilisnym vyskytem hrubych
gramatickych chyb. Dal3i problém se dotyké terminologie. Napf. termin opticky tok se v textu
vyskytuje hned v nékolika formach opticky tok, proud, pritok. Lze nalézt podivné terminy jako
wderivacni pocet”, Bk je matice kontroly (spravné matice Fizeni, str.31). Termin kalibrace je
zamenovan s terminem vyvazeni (7.1.1). Misto hmotnost je pouzit termin véha. Nejasny pojem
,»nizka energeticka podpora“ (str. 6), .kapacitni odbér (str.12). Podivné formulace ,,DPM je
umistén v ramei MPU-9250% (str.13), ,,Crazyflie 2.0 je bez spojeni s po¢itatem takika
neovladatelna*™ (str.14), ,.dlouhodobé poznéni polohy* (str.15), .Konstrukéni stabilizaci je myslena
vyroba samotné platformy* (str.19), .napéjeci drat” (spravné vodic, str. 19), ..... drift dostate¢né
maly tak, Ze béhem Zivotnosti baterie T[s], existuje zde kruhovéa vazba pro konstantni C** (nedava
smysl, str. 27).

V kapitole 7.3 jsou dvé strany vénovany VirtualBoxu — jasné véci, s detaily o licenci screenshoty,
naprosto nesmysIn¢. Naopak chybi popis a obrazek testovaciho prostiedi, které lze (ale bez
popisu) vidét v piiloZenych videich. V kap. 7.4 je jakysi trzek programu v C bez jakéhokoliv
kontextu, kde byl pouzit, navic bez uzaviraci zavorky funkce From_ft To_m (obr.7-12). Rovnéz
neni jasné, zda zdrojovy kod na obr. 7-16. je vytvor studenta nebo soucast platformy Crazyflie 2.0,
opét bez kontextu k ostatnimu programovému vybaveni multikoptéry. Neni jasny Gcel a smysl
obrazku 7-19 Definice proménnych. Grafy 7-1, 7-2, 7-3 maji necitelné popisky. V textu prace
nejsou ¢islovany rovnice.

Pripadné otizky p¥i obhajobé& a naméty do diskuze:

Doporu¢uji, aby student upfesnil, co v rdmci feseni projektu naprogramoval a jaké experimenty
provedl. Déle mi neni zndm diivod, pro¢ viechny zdrojové texty maji jednotnou pfiponu txt, kdyz
pro pieklad nebo spusténi musely mit priponu c(cpp) nebo py podle uzitého jazyka.

Praci

M doporucuji

Q nedoporucuji

uznat jako bakalarskou.

Navrhuji hodnoceni stupném:
Q vyborné O velmi dobfe B dobfe QO neprospél/a
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