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Prabéh obhajoby diplomové price:
Robotizace v zemédélstvi - vizualizace dojicich sténi obsluhovanych robotickou rukou

Prace se zabyvd moinostmi uplatnéni robotiky v zemédeélstvi a lesnictvi. Vedle této teoretické &asti se autor
vpraci zabyval tvorbou modelu a vizualizaci dojicich stani, obsluhovanych robotickou rukou. Modely,
v programech SolidWorks a Autodesk Inventor byly vytvofeny véetné detail(i. Po vizualizaci v programu

Blender bylo moZné analyzovat pohyb robota v pracovnim prostoru s uvaZenim viech moznych prekazek.

Diplomant dostal dvé otadzky. Prvni se tykala konkrétniho fe$eni modelu robotické ruky, druhd poutiti

vizualizacniho programu Blender. Otazky byly Gspéiné zodpovézeny.
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