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Slovni vyjadieni, komentare a pripominky vedouciho/oponenta:

Ve vyrobnich zdvodech, kde se vyuzivaji roboty ¢i se uvazuje o jejich nasazeni, je vhodné nejprve
overit, jakym zpiisobem bude mozné jejich Cinnost zakomponovat do vyrobniho procesu. To
znamena zejména casoveé naroky — tedy kolik Casu si vyzadaji jednotlivé kroky konkrétni operace.
Misto realného experimentu je vyhodné nejprve vyuzit simulac¢nich programi. Tyto programy jsou
velmi drahé, vyrobni spole¢nosti si jej proto zpravidla nepotizuji (nevyuzily by jej) a jedna se o
sluzbu, kterou nabizeji firmy, dodavajici roboty.

Cilem ptedlozené diplomové prace bylo porovnat vystupy simulace pohybu robota s redlnymi
hodnotami. Téma bylo zvoleno s ohledem na profesni zkuSenost studenta, ktery pracuje s roboty
ABB. Prace m¢la odpoveédét na otdzku, nakolik 1ze vystupy ze simulace povazovat za vérohodné a
tedy doporucit vyrobnim zavodim jejich vyuziti, pfed nasazenim robota.

Prace je koncipovana tak, Ze student navrhnul a sestavil méfici sondu a program na odecitani a
zpracovani dat. Sonda se umisti na hlavu robota. Po spusténi pracovni sekvence jsou odecitana
data o ¢ase a poloze v pocitaci.

Teoretickd Cast se veénuje popisu komponent, potiebnym pro sestavenim mefici sondy. Je
zpracovana na ocekdvané urovni, text je pirehledny a srozumitelny, Pfi porovnani s texty,
tvofenymi technicky zamienymi studenty, jej Ize hodnotit jako nadprimérny.

Praktickd c¢ast uvadi provedené experimenty ve dvou oblastech. Prvni je porovnani polohy.
Provadénad meéteni se dle ocekavani ukazala jako velmi neptfesnd a pro praxi nevyhovujici. Je to
zpiisobeno nasazenim levnymi a nedostatecné presnymi akcelerometry resp. €idly pro méfeni
polohy. Jak je uvedeno v kapitole 6. Diskuse, pro dostatecné¢ vyhovujici vysledky by bylo nutné
vyuzit akcelerometry za fadové desitky tisic korun; s ohledem na omezeny rozpocet, byly vyuzity
sondy do péti tisic.

Druhou méfenou oblasti, kterd byla od zac¢atku chapana jako primarni, byl ¢as. V této doméné
levné sondy nevadily, pfesnost jimi dodavanych casovych udaji, byla dostacujici. Dosazené
zavery ukazaly, Ze pfesnost simulace je velmi vysoka. Z deseti méteni vychdzi primérna chyba cca
0,001 %. Coz lze z pohledu planovani vyrobnich procest chapat jako vybornou hodnotu (cyklus
3,5 [s], chyba 0,338 [ms]).

Jako vedouci prace konstatuji, ze student prokézal vysokou miru samostatnosti, plné
odpovidajicim ocekavanim u magisterské prace. Zadané tkoly byly plnény v terminu, vzajemna
komunikace probihala vstiicné a konstruktivné. Pokud byl s vedoucim préace diskutovan problém,
pan Kocar rovnou téz navrhoval mozné zpusoby feSeni; necekal, az toto za néj ucini vedouci.
Student byl aktivni po celou dobu psani.

Kladné hodnotim teoretické i praktické znalosti studenta v feSené oblasti. Jasnou vyhodou se
ukazala skute¢nost, Ze praci vykonaval pti zaméstnani, pti¢emz jeji napln spociva prave v instalaci
a programovani robotl, véetn¢ jejich zaskolovani.

Ptinosné je, ze prace splituje nejen ucel vzdélavaci — student zpracuje a vytvoii kvalifikacni praci—,
ale soucasné i1 ucel prakticky, jelikoz pfinesla do jeho zaméstnani nové poznatky.

Praci doporucuji k obhajobé¢ a hodnotim stupném vyborné.



Piipadné otazky pri obhajobé a naméty do diskuze:

1) Jaké jsou HW naroky na pocitac, na kterém ma bézet simulacniho software?
2) Maji vSechny roboty ABB stejny simulaéni SW? Anebo maji rizné fady rozdilné verze
tohoto software?

Praci

M doporuduji

U nedoporucuji

uznat jako bakalafsken/diplomovou.

Navrhuji hodnoceni stupném:
M vyborné U velmi dobfe U dobie U neprospél/a
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