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Slovni vyjadfeni, komentafe a pfipominky vedouciho/epenenta:

Prace se vénuje konstrukci fizeni modelu RC auta pohybem ruky, prostfednictvim rukavice
osazené senzory. Model a fidici rukavice komunikuji bezdratové. Autor vyuZzil stavebnici modelu
RC auti¢ka. Obsahem prace bylo navrhnout, sestavit a ozivit fidici logiku v¢etné naprogramovani
systému Arduino, slouZicimu jako Fidici jednotka. Model doplnil o nékolik ochrannych prvki, pro
vétsi autonomii modelu. Autor zkonstruoval a otestoval nékolik zplisobi osazeni rukavice senzory
véetné umisténi fidici jednotky a jednotky napajeni.

Redeni povazuji za velmi néapadité, do oblasti modelafstvi pfinasi zcela novy prvek. Po chvili
vyuzivani si lze uvédomit, Ze realizovana konstrukce otevira nové moznosti ze dvou pohledi: Za
prvé zpusob ovlddani pohybem na$i ruky a za druhé vibec absence dalkového ovladace. Oba
davaji vétsi svobodu v pohybu, uvoliiuji ruce. Zptisob fizeni zpocatku vyZaduje preuceni, ale po
zvladnuti prvotnich uskali je snadné a plisobi intuitivné.

Autor k praci pfistupoval velmi zodpovédné, zadané tkoly plnil v pfedstihu pfed dohodnutymi
terminy. Pfi préci student projevil Siroky zabér dovednosti: Schopnost teoretického navrhu
konstrukce, jeji praktické realizace, stavbu elektronickych zafizeni, znalost 3D tisku, systému
Solidworks, programovani Arduino. Prace je psana c¢tivé, je doplnéna velkym mnoZstvi
autorovych obrazk, schémat a fotografii.

P¥ipadné otizky pFi obhajobé a naméty do diskuze:
e Jak s ¢asovym odstupem vnimate moznou unavu ruky pfi fizeni?
e Jak by bylo obtiZné realizovat univerzalni fizeni pravak/levak? Minéno vylepSeni pro
snadné stfidani pravé/levé ruky pfi fizeni.
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