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Slovni vyjadieni, komentiie a pfipominky vedouciho/epenenta:

Prace se vénuje konstrukci elektromechanickému zafizeni, umoZziiujicimu napodobit pohyb
¢tyinohého tvora. Zkonstruované zafizeni se pfipne k bokiim ¢lovéka (tzv. vodice). Pokud se
vodi¢ da do chuize, zafizeni jeho pohyb kopiruje. Z pohledu pozorovatele tak cela konstrukce
(vodi€ a zkonstruované zatizeni) vypada jako pohyb Etyinohého tvora (zvifete).

VyuzZiti je primarné sméfovano do oblasti divadelnictvi (napodobeni tvora Kentaura). Ocenuji zde
nezvyklé propojeni teatralni védy s technikou, se kterym se lze potkat jen ziidkakdy. Z tohoto
pohledu jej povazuji za piinosné a ve vysledku za uzite¢né. Nicméné jak autor v praci zmiruje,
Sife uplatnéni mizZe byt vétsi, napiiklad ve zdravotnictvi €i vojenstvi (pieprava tézkych nakladd,
ochrana vodice, apod.).

Zafizeni je kombinaci elektromechanické a fidici &asti. Rizeni je postaveno na bazi Arduino.
Pohyb zajistuji servomotory. Autor celé zafizeni samostatné navrhnul, zkonstruoval,
zkompletoval, naprogramoval a oZivil.

Prace je psana stru¢né, bez vyrazné&jsich preklepti ¢i chyb. Autor musel vyfesit fadu zajimavych
technickych problémi, které vyplyvaji ze samotné podstaty tématu jeho prace. S ohledem na
rozpocet bylo zadano vyuzit pokud mozno co nejvice nizko nakladové komponenty.

Prace se - s ohledem na zvolené téma - nemusi na prvni pohled jevit jako ,,typicky védeckou®.
Avsak jde o kompletné zvladnuty inZenyrsky proces, od prvotni myslenky, pfes navrh aZ po
oziveni. Jako vedouci prace ocefiuji poctivy pfistup studenta k vlastni praci. Tématu se zadal
vénovat s velkym predstihem, dochézel na pravidelné konzultace. Radu technickych problémi
nechaval otevienych do doby, nezZ formou pokusi a ovéfovani naleznul nejvhodnéjsi feseni.
Pozitivn€ ocenuji osobni zaujeti a nasazeni autora pro zvolené téma, souvisejici s jeho plisobenim
v divadelni prostiedi.

Pripadné otazky p¥i obhajobé a naméty do diskuze:
e V préci zmifiujete moZné oblasti na zlepSeni. Uved'te jejich srovnani z pohledu nakladi a
Casové naro¢nosti. Pfipadné jejich seznam (s ohledem na vétsi Casovy odstup) rozsiite.
e Planujete pouZiti vaSeho zafizeni v néjakém ptedstaveni? Uved'te, pfipadn& popiste plany
na konkrétni vyuziti.
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