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Slovni vyjadieni, komentaie a pfipominky vedouciho/oponenta:

Autor si ve své praci stanovil od samého po¢atku ambiciézni cile v oblasti vizualniho trackovani
na UAV platformé a zéroveri dosahnout minimalné tak kvalitnich vysledk, jako stavajici
komeréni produkty. Tomuto cili v8ak zistava hodné dluzen. Pfedevsim se nepodafilo najit fedeni,
které je v pfiméfené kvalité pouZitelné na UAV a celé feseni je redukovéano na zpracovani pomoci
pozemni stanice. Pozitivné€ hodnotim snahu vyuzit virtudlni tréninkovy prostor, ktery mohl zna¢né
prispét k nalezeni vhodného feseni, ale jeho potenciél neni v préaci pln€ vyuzit. V oblasti prace se
zdroji autor nevaha vyuzit zdroju jako online videa a priivodce pro za¢ate¢niky (zdroje 13,15,16),
zéarovefi neuvadi zdroj u pfevzatych schémat a obrazkti. Vyznamna ¢ast praktické ¢ésti prace je
prevzata (Tracking-with-darkflow).

PFipadné otazky p¥i obhajobé a naméty do diskuze:
Co povazujete za hlavni pfinos vasi prace?

Praci

M doporucuji

Q nedoporucuji

uznat jako diplomovou/bakalaiskou.

Navrhuji hodnoceni stupném:
Q vyborné [ velmi dobte M dobfe [ neprospél/a
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Slovni vyjadieni, komentafe a pfipominky oponenta:

Autor fesi originalné zadané téma a v prubéhu testovani voli vhodné néstroje pro dosazeni cilt
prace. Pii feSeni prokazal, Ze se dokéze vyrovnavat s uskalimi a najit k cili cestu. Pfitom odhaluje
pozadi celkové problematiky a mantinely mozZnosti realizace systému visual tracking v redlném
¢ase pro UAV. Prace by mohla byt dobrym zakladem pro pokraovani na vyvoji podobnych
systému.

Pripadné otazky p¥i obhajobé a naméty do diskuze:

Charakterizujte hardwarové naroky navrzeného VTS a mozZnosti pouZité mobilni architektury
dronu. Pokuste se urcit parametry mobilni architektury dronu, kterd by spliiovala pozadavky
navrzen¢ho VTS.

Praci

M doporucuji

U nedoporucuji

uznat jako diplomovousbakaléiskeu.

Navrhuji hodnoceni stupném:
M vyborné [ velmi dobfe O dobie [ neprospél/a
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