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Slovni vyjadFeni, komentife a pfipominky vedouciho/oponenta:

Price se zabyva navrhem a realizaci vlastni robotické ruky. Druha Cast prace se zabyva jejimu
naprogramovani s vyuzitim softwarovych nastroji Robot Operating Systém (ROS).

Za nestastné povazuji pouziti zkratky ROS v nazvu prace. Pfitom seznam zkratek je v praci
umistén aZ na konci. Déle je $koda, Ze pfi vysvétleni, co zkratka ROS znamené (kap. Uvod, str.1. a
kap. 3.2), se autor omezuje na obecné formulované véty, viceméné slovo od slova korespondujici s
informacemi, dostupnymi na webu, a nedal si préaci s vlastnim a hlavné §ir§Sim vysvétlenim, a tak
Stenafe seznamit se skuteénym vyznamem systému. Ani z dal$iho popisu neni pro nezasvéceného
tenafe ziejmé, jak ROS funguje. PouzZité definice jsou velmi obecné nebo zbytené erudované.

Prace samotna je psana &tivé, na velmi dobré odborné wirovni s minimem chyb. Autor v ramci
prace navrhnul a zkonstruoval robotickou ruku. Déile je velky prostor vénovan popisu
programovani a tvorby SW. Velmi dobfe je zpracovéna kapitola Testovani, kde autor popisuje
postup pii ozivovani ruky véetné popisu nékterych odhalenych chyb a zptsobu jejich feSeni.
Rizeni modelu je rozdéleno do deviti uzld, coz dava dobry prostor pro ukézani palety mozZnosti
ROS.

Z textu je ziejmy velky objem prace, které autor v ramci feSeni své bakalaiské prace GspéSné
zvladnul. To je jednoznaéné prevazujici skuteCnost oproti vySe uvedenym vytkdam. Praci
doporuéuji k obhajobé s hodnocenim vyborné.

Pripadné otazky p¥i obhajobé a naméty do diskuze:

e Nikde jsem v textu nenasel, co vlastné ruka déla? Néco zvedne? Kde? Jak? Hlid4, zda se
objevi pfedmét v néjakém prostoru? Uved'te, kde je toto popséno. Pokud chybi, popiste.

e Vlastnimi slovy popiste, co to je ROS? Definici formulujte tak, aby lajcky ¢tenaf Iépe
pochopil, k ¢emu se vyuziva a jak funguje. Staci n€kolik vét.

e Jak obtizné bylo z vaseho pohledu programovani? Snadné/lehké/velmi obtiZzné? Diskutujte,
zdivodnéte.

e Dokazal byste uvést nékteré konkuren¢ni systémy k ROS?

Praci
doporucuji
Q nedoporuéuji

uznat jako diplemeveu/bakaléafskou.

Navrhuji hodnoceni stupném:
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