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POSUDEK BAKALA RSKE PRACE

Komunikace MOS s externimi informatnimi systémy

(téma)

Hlavnim cilem préace bylo &eni gesnosti navigace GPS #znorodém terénu. Pogiem byl skir
dat pro biologické &ely. VedlejSim Ukolem pak fipojeni externiho fijimace GPS do obeeén
mobilniho systému (MOS) kde nasleduje zpracovani da

V Gvodnich kapitolach je popsana problematika stand sotwiadnic GPS z pohybu druzic. Je
podrobr popsana radova komunikace i protokoly uZivané mienos. Zajimavé je i srovnani
s podobnymi evropskymi systémy navigace. Jsou Zdkuttbvana i pozemni podporaregnosti
stanoveni sdadnic v terénu. Netgla je i kapitola o fesnosti uteni nadméské vy3ky a rychlosti
pohybu. Posouzeni je @iprofesionalni bez zbytaé euforie a zahlédosti do problému.

Prace je tématicky spra¥rizpracovana a dopinacetnymi grafy ilustrujicimi nagtené hodnoty.
Z pactu a zpracovani hodnot si takigeme udlat obraz o rozéleni chybovosti vyplyvajici z metody
meéieni chybovosti systému a dalSich chybachisapenych plenérem. Teoreticka vychodiska
a principy méteni jsou zpracovany velmi gev¢. AvSak v grafech chybi popisy os a dalSi podminky
méteni. Na strah168 se mluvi o ,vysoké bude&y, ale nenireceno, jaka vySka budovy se tim rozumi.
Stejre tak neni jasé definovan intravian ndp pastem donti na ¢tvereni kilometr. Podob# jsem
v praci nenalezl vliv mistniho (moZzna momentalnipajasi. Nicmén fada fotografii s trajektoriemi
pohybu a chybovosti jsou zpracovany dostateV zawru je jasg receno, jak lze pouZit stavajici
technologii navigace GPSipadrg jak je moZzné dosdhnoudtéi presnosti.

Studentka splnila pt zamér a zadani bakaiéké prace. Svym profesionalnimigtupem,
doplrenym pelivosti, vytvaila nadptimérnou préci.

Préaci doportuji praci k obhajob a hodnotim znamkowuyborné.
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