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Bakalářská práce má dvě hlavńı témata a to ortogonálńı matice a
kvaterniony. Práce je odborně-didaktická a jej́ım ćılem je představit
daná témata středoškolským student̊um a student̊um úvodńıch ročńık̊u
vysokých škol. Zp̊usob psańı teorie je tedy přizp̊usoben tomuto typu
čtenář̊u. Prvńı část práce se primárně zabývá ortogonálńımi mat-
icemi řádu 2 a 3 (Eulerovy úhly) a jejich významem pro studium ro-
taćı. Druhá část práce se zabývá algebraickou strukturou kvaternion̊u,
jejich aplikaćı pro studium rotaćı ve 3D a srovnáńı s použit́ım Eu-
lerových úhl̊u. Obě části práce jsou doplněny př́ıklady, které studentka
řešila/vymýšlela samostatně. Práce je doplněna obrázky, které jsou
vytvořeny v softwaru GeoGebra.

Práce je psána primárně středoškolsky, což občas přináš́ı nejasnosti
ve vyjadřováńı (např́ıklad pro práci s maticemi je výhodné mı́t vektory
jako sloupce, nicméně na školách se použ́ıvaji řádky). Studentka se s
podobnými formulačńımi problémy vypořádala se ct́ı, práce je psaná
čtivě a konzitentně (i když někdy poněkud rozvláčně) a teorie s př́ıklady
na sebe vhodně navazuj́ı. Co bych studentce vytkla je fakt, že práce
neńı psána v TeXu, ale ve Wordu. To samo o sobě nemuśı být problém,
nicméně zp̊usobuje to, že se pak např́ıklad h̊uře č́ısluje (např́ıklad od-
kazy na definice jsou slovńı) a t́ım pádem h̊uře orientuje. Na druhou
stranu, spousta středoškolských učebnic je psáno podobným stylem.

Studentka pracovala samostatně a práce je podle mě zdařilá. Navrhu-
ji tedy práci k obhajobě jako bakalářskou práci.

Otázky k práci a obhajobě:

(1) Přijde vám využit́ı matic pro studium transformaćı roviny a
prostoru jako zaj́ımavé či vhodné rozšǐruj́ıćı téma pro stře- do-
školáky?

(2) Jaká je zásadńı výhoda při použ́ıváńı kvaternion̊u přo popisu
rotaćı oproti Eulerovým úhl̊um?
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