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Badatelsky orientovand vyuka robotiky

Obsah a struktura prace

Diserta¢ni prace je velmi zdatfilym a piinosnym textem, ktery je vénovan aktualni a
dilezité problematice, robotika se jevi jako vhodné vzdé€lavaci téma pro rozvijeni
informatickych dovednosti, kompetenci a informatického mySleni. Prace postihuje
podstatné problémy zvoleného tématu a zplsoby jejich feSeni.

Zakladni text prace ma 102 stran (bez seznam a ptiloh) a je ¢lenén do Cislovanych
kapitol (v€etn€ uvodu a zavéru). Text dale obsahuje seznam literatury, seznam obrazk,
seznam tabulek, seznam pouzitych symbolil a zkratek, publika¢ni ¢innost autora, jeho ucast
na projektech a prilohy.

Disertaéni prace je ¢lenéna do 7 kapitol. Kapitola 1. Uvod, kapitola 2. Soucasny
stav studované problematiky, kapitola 3. Cil disertacni prace, kapitola 4. Metodologie
vyzkumu, kapitola 5. Vysledky, jejich analyza a diskuze, kapitola 6. Prinos vyzkumu a
kapitola 7. Zaver.

Rozsah i kvalita autorem pouzitych informacnich zdroju je srovnatelna s obdobnym
typem praci.

Cil prace, aktudlnost tématu, pouzité védecké metody

Cil diserta¢ni prace autor uvedl v samostatné kapitole (3 Cil disertacni prdce).
Cilem diserta¢ni prace bylo zjistit, jakym zplsobem se mohou rysy badatelsky orientované
vyuky promitnout do robotickych uloh. Dil¢im cilem bylo zjistit, zda badatelsky
orientovana vyuka robotiky pfispiva k rozvoji informatického mysleni. V kapitole
5 Vysledky, jejich analyza a diskuze autor podrobné hodnoti, zda a jak cile splnil. Mohu jen
konstatovat, ze cile vyty€ené v kapitole 2 autor prace beze zbytku splnil. PfedloZenim
diserta¢ni prace bylo prokazano, Ze autor dokdze inovativné rozvijet pfistupy existujici
v ramci zkoumané problematiky a rozmanitych problémi s tim spojenych. Praktické dopady
disertacni prace jsou nepopiratelné, pfinos pro praxi neoddiskutovatelny. Autoriiv pfinos
vyzkumu badatelsky orientované vyuky robotiky spocivd zejména ve zmapovani jim
vymezené oblasti informatiky z pohledu vyuziti badatelsky orientované vyuky. Vysledky
vyzkumu poskytuji potiebny ndhled, jak na strukturu tvorby badatelsky orientovanych tloh
z robotiky, tak i na doporuceni, jak takové tlohy evaluovat a na jaké aspekty klast diraz.
Pfipravené vyukové materialy, davaji u¢itelim kompletni podporu a moznost soustiedit se



na spravné vedeni badatelsky orientované vyuky. Badatelsky orientovana vyuka robotiky
tak, jak je autorem chapana, pfispiva k rozvoji informatického mysleni ve tfech zakladnich
slozkach — algoritmizace, abstrakce a evaluace.

Byl navrZen a realizovan kvalitativni vyzkum ve tfech fazich (1. faze — vytvoreni
sady badatelsky orientovanych robotickych uloh, 2. fize — analyza zakovskych praci a
rozhovort, 3. faze — vyhodnoceni dat). Vystup napliyjici prvni cil vyzkumu (ovétena sada
uloh ve vyuce) byl zvolen jako akéni vyzkum. Vystup napliujici druhy cil byl realizovan
jako popisny (sady doporuceni, jakym zpiisobem ulohy vytvaret a identifikovat jejich
spole¢né znaky). Vystup napliiujici tieti cil vyzkumu (v jakych aspektech BOV pfispiva
k rozvoji zakovych dovednosti algoritmizace, abstrakce a evaluace) je opét popisny.
U prvniho a druhého z cilti se autor ptiklonil k deskriptivni ptipadové studii.

Vyzkumny problém byl formulovan zajimave a netrivialné. Povazuji jej za dulezity
jak z teoretického, tak i praktického hlediska. PouZité metody byly zvoleny vhodn€ a poté
byly aplikovany spravn€. Cile i metodologicky rdmec maji odpovidajici obtiZznost a
rozmanitost. Téma prace je jednoznac¢né disertabilni.

Presnost prace

Prace je napsana jazykové spravné. Styl vyjadfovani a piehlednd uprava prace
sv&d¢i o autoroveé dlouhodobém systematickém z4jmu o tématiku prace, svédomité praci,
1 o rozsahlych praktickych zkuSenostech s danou problematikou.

Na jazykové prohfesky jsem téméf nenarazil. Jako ilustraci méné vyznamnych
typografickych prohteskii uvedu jednopismenné predlozky na koncich né€kterych fadkt. Na
né&kterych mistech prace se vyskytuje chybny pravopis u seznamu s odraZkami, tj. chybé&jici
interpunk¢éni znaménka (zde Carky nebo tecky) na koncich textu jednotlivych polozek
seznami. Autor se peclivé vénoval kromé odborné stranky i formalni strance disertani
préace.

Formaini stranka prace, originalita prace

Formalni stranka prace i pfesnost vyjadfovani, Gprava tabulek a obrazki, jsou na
vysoké urovni a pfispivaji ke Ctivosti a srozumitelnosti prace. Prace ma jasnou strukturu a
je vni dobréd orientace. Praci jsem provéfil pomoci systému pro odhalovani plagiatt
https://odevzdej.cz/a konstatuji, Ze pouziti pfevzatych textl je zcela bezvyznamné a pokud
se pievzaté velmi kratké odstavce vyskytuji, tak jsou vzdy autorem peclivé popsany jako
citace s uvedenim pfislusného zdroje. Prace je originlni. Na nékolika mistech se vyskytuji
nevyznamné spornéj§i formulace. Napt. na str. 45, 5 a 6 f. shora ,,...znamenalo co
nejvhodnéji pripevnit ultrazvukovy senzor, ktery mél nahradit manudlni prdci... “. Senzor je
technické zafizeni (obvykle soucéstka) které méti urcitou fyzikalni veliinu a pievadi ji na
signal, ktery lze pfendsSet a poté zpracovavat v méticich a fidicich systémech. Tento signal
ur€ité neslouzi k nahrazovani manualni prace. Mira podobnych prohfeski v celé praci je
vSak nepatrna.

Vysledky prace, poznatky a pfinosy prace

Hlavni pfinos pro védu v pfedmétné oblasti je shrnut v kapitole 6 Prinos vyzkumu.
Pfinos spociva ve zmapovani vymezené oblasti informatiky z pohledu vyuziti badatelsky
orientované vyuky. Vysledky vyzkumu poskytuji potfebny nahled, jak na strukturu tvorby
badatelsky orientovanych uloh z oblasti robotiky, tak i na doporuceni, jak je vytvaret a



nasledné s nimi pracovat a s ohledem na spravné vedeni badatelsky orientované vyuky.
Neméné vyznamnym piinosem je i zjiSténi, Ze badatelsky orientovanad vyuka robotiky
pfispiva k rozvoji informatického mysleni v jeho zakladnich slozkéach (algoritmizace,
abstrakce a evaluace). Cast disertaéni prace zabyvajici se testovanim badatelsky
orientovanych uloh v hodinach robotiky ukazuje, jak do této vyuky piinést aktivizujici
prvky pro uciciho se jedince.

Publikacni ¢innost autora ve vztahu k praci

Publika¢ni ¢innost disertanta ve vztahu k pfedlozené praci je na velmi dobré irovni
a sv&d¢i o skute€nosti, Ze autor postupné ziskava dobrou pozici mezi odbornou komunitou.
Seznam vlastnich publikaci (Casopisy, pfispévky ve sbornicich atd.) ¢ita 12 poloZek. Dale
je uvedena aktivni u€ast na Ctyfech projektech. Oceriuji publikaci v anglickém jazyce A
Comparison of Abstraction and Algorithmic Tasks Used in Bebras Challenge
v periodiku Informatics in Education.

SounaleZitosti disertacni prace ke studijnimu oboru a
potencialu jeho rozvoje

Obsah prace dobte koresponduje se zaméfenim studijniho oboru Informacni a
komunika¢ni technologie ve vzdélavani ve studijnim programu Specializace v pedagogice.
Prace je bezesporu origindlnim pfispévkem autora k popisované problematice a jeji
potencial dava prostor pro rozvoj novych nastrojii a postupti i v oblasti vzdélavani.

Nedostatky v praci

V praci se vyskytuji n€které drobnéjsi nedostatky, které lze pti¢ist piedevsim
prehlédnutim ¢i neobratnému vyjadfeni dobfe minéné myslenky autora pti zavére¢nych
upravach textu disertaéni prace. Napt. na str. 16, 5.t. zdola je slovo ,Jiny™ namisto
spravného ,,Jini““. Na str. 45 dole je uvedena véta ,,To znamenalo co nejvhodnéji pripevnit
ultrazvukovy senzor, ktery mél nahradit manudlni praci.” Senzor je obvykle povazovan za
technické zatizeni (soucastku), které méti ur€itou veliinu a prevadi ji na signal, ur¢ité vsak
nejde o zatizeni, které nahrazuje manualni praci.

Dalsi podobné nedostatky nebudu uvadét, mohu vsak konstatovat, Ze Zadny z nich
nema podstatny vliv na spravnost, ptehledné uspofadani textu a dobrou étivost prace.

Otazky do diskuse k rozpravé u obhajoby

e Vpraci se na n€kolika mistech vyskytuje pojem model. Pokuste se o definici tohoto
pojmu tak, jak jej chapete v kontextu vasi disertacni prace. Zaméite se na uvahy
smétujici k jednoduchosti ¢i naopak sloZitosti modelli vzhledem k redlnym situacim,
které vami zminované modely reprezentuji.
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algoritmu u lidi, zvifat a stroju”. Zde uvedené pojmy spadaji do riznych odlisnych
kategorii. Pokuste se tyto pojmy bliZe zaradit a definovat.

e Vsouvislosti s poslednim odstavcem na str. 22 1épe vysvétlete pojem porucha.
Zaméfte se na jeho obvyklé chapani v souvislosti s teorii fizeni a tedy i s robotikou.



Zaveér
Zav€rem mohu konstatovat, Ze autor disertaéni prace ma odpovidajici teoretické
znalosti pfedmétného tématu, orientuje se v dané problematice, pfinesl nové poznatky a

prokazal, Ze ovlada védecké metody prace. Autorovi se podafilo poskytnout plastickou
piedstavu o pfedmétu svého vykladu. '

Disertatni praci Mgr. Patrika KlofdCe Badatelsky orientovand vyuka robotiky
doporuéuji prijmout k obhajobé pied komisi studijniho oboru Informaéni a komunika¢ni
technologie ve vzdé€lavani ve studijnim programu Specializace v pedagogice a po uspésné
obhajobé udélit kandidatovi titul Ph.D.
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