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Slovni vyjadfieni, komentare a pripominky vedouciho/oponenta:
Téma bakalatské prace, které se zabyva porovnanim a méfenim Sestiosého robota v modelovém a
realném prostiedi, je velmi zajimavé a aktudlni.

vvvvvv

jako je autonomni fizeni vozidel nebo robotizovana vyroba. Prace popisuje konkrétni problém a
autor ma jasnou predstavu o tom ¢eho chce dosahnout. Prace obsahuje detailni popis Sestiosého
robota, véetné jeho konstrukce a funkci. Déle autor popisuje modelové a redlné prostiedi, ve kterych
je robot testovan, aby bylo jasné, jaky je rozdil mezi témito prostfedimi. Prace podrobné popisuje
postupy a metody pouzivané pro porovnani a méfeni robotl v obou prostredich.

Ptestoze se autor snazil préci strukturovat tak, aby byla ¢tiva a snadno srozumitelnd misty ptisobi
,heu¢esanym dojmem* (pfiliSné dosazeni odstavci, obrazky zasahuji mimo okraje, ¢islovani
nadpistl i v Grovni 4, pouzivani 1. os. j. ¢.). Vyklad je srozumitelny a pfistupny pro osoby bez
hlubsich znalosti z oblasti robotiky a méfici techniky. Autor pouzivad spravnou terminologii a
popisuje postupy a algoritmy dostatecné detailné.

Celkové, téma porovnani a méfeni Sestios¢ho robota v modelovém a realném prostiedi je velmi
zajimavé a dulezité pro dalsi vyvoj robotickych technologii. Autor poskytl podrobny popis robotu,
prostiedi a postupil pouzitych pii méfeni, aby bylo jasné, jak byly vysledky dosazeny a jak by mohly
byt pouzity v praxi.

Piipadné otazky p¥i obhajobé a naméty do diskuze:

1. Neuvazoval jste na pouzitim jiného mikrokontroleru, napi. ESP32 (moznost bezdratové
komunikace)?

2. Nezkousel jste pro odstranéni problému z 12C vyuziti multiplexeru napt. TCA9548A?
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uznat jako diplomovou/bakalatskou.
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