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Slovní vyjádření, komentáře a připomínky vedoucího/oponenta: 
 
Předkládaná práce vychází z poměrně rozsáhlé teoretické části, ve které autor popisuje současný 
stav a možnosti aktivního chlazení fotovoltaických panelů. Teoretická část se opírá o rozsáhlý 
literární aparát. Je zřejmé, že autor hledal výchozí bod pro splnění základního cíle práce, kterým je 
návrh a realizace řídícího systému pro aktivní chlazení FVP. V průběhu jednotlivých kapitol se 
autor držel vývojové metodologie – analýza, návrh, vývoj, implementace a hodnocení. Praktická 
část se opírá o závěry části teoretické. Popisuje výběr MCU a dílčích komponent na základě 
definovaných modulů v obecném schématu řídícího systému. Zajímavým přínosem je zvolený 
koncept, který se opírá o vytvoření doplňkového pole nad platformu ROBOTDYN. Následuje 
programování, kde jednotlivé části jsou podrobně popsány a zdůvodněny. Celkově tato oblast 
může sloužit jako průvodce pro nastavení a používání zvoleného MCU. 
Paradoxně největší slabinou práce se může jevit její rozsah. Autor uvádí, že by se mělo jednat o 
univerzální řídící systém v kontextu třech variant měření. Přestože byl zvolen ten nejjednodušší 
způsob, tak práce je velkého rozsahu a chybí tak alespoň naznačení, jak by se postupovalo při 
implementaci zbylých dvou kontextů (metoda A a C). Je, ale zřejmé, že to by již bylo nad rámec 
rozsahu bakalářské práce. Jak autor uvádí, bylo provedeno testování systému v základní podobě, 
bez zakomponování vlivu klimatických parametrů. To je ovšem odůvodněno špatnými 
podmínkami pro provedení dostatečného množství měření. I přes to bylo v rámci testování 
řídícího systému provedeno několik měření, které jsou uvedeny v kapitole Měření, ve které autor 
potvrzuje funkcionalitu systému. 
Přes uvedené výtky, autor prokazuje přehled ve zpracovávané problematice. 
 
Případné otázky při obhajobě a náměty do diskuse: 
 

1) Čím by se dala nahradit zvolená platforma ROBOTDYN v případě, že by již nebyla 
vyráběna. 

 
 
 
 
 
 
 
 
Práci  
þdoporučuji  
q nedoporučuji 
uznat jako bakalářskou/diplomovou. 
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