Posudek bakalarské prace
predloZené na Prirodovédecké fakulté JU

posudek vedouciho [X] posudek oponenta
bakal4iské price diplomové prace

Nazev prace: Vzdalené fizeni modelu radiolokatoru

Autor/ka: Jakub Stejskal

Studijni program a obor:

Rok odevzdani: 2017

Vedouci prace: Ing. Michal Sery, Ph.D.
Oponent: RNDr. Franti$ek Adamec, CSc.

Pracovisté: Ustav fyziky a biofyziky, Ptirodovédeck4 fakulta Jihogeské univerzity v Ceskych
Budéjovicich , kontaktni e-mail: fadamec@prf.jcu.cz

Odborna tdroveii prace:
vynikajici velmidobrd  primémi  podprimémd  nevyhovujici

Vécné chyby:
téméf Zddné [X] vzhledem k rozsahu pfiméfeny poéet  méné podstatné etné  zdvaZné

Vysledky:
X origindlni  plvodni i pfevzaté  netrividlni kompilace  citované z literatury ~ opsané

Rozsah prace:
veliky standardni  dostatecny  nedostate¢ny

Grafick4, jazykova a formalni droveii:
vynikajici [X] velmi dobrd  primémd  podprimémd  nevyhovujici

Tiskové chyby:
X] téméf Zddné  vzhledem k rozsahu a tématu pfiméfeny poCet  Cetné

Celkova uroveii prace:
vynikajici [X] velmi dobrd  prdiméma  podprimémd  nevyhovujici



Slovni vyjadieni, komentéife a pFipominky vedouciho/oponenta:

Cilem bakalafské price je navrhnout a zkonstruovat systém dilkového fizeni modelu
radiolokétoru, ktery by umoZnil bez nutnosti trvalé obsluhy fidit a kontrolovat radiolokétor do
vzdalenosti 1000 metrii.

Bakaldfskou prici Jakuba Stejskala povaZuji za zdafilou. Jeji rozsah je standardni,
roz¢lenéni préice je prehledné. V teoretické ¢dsti, autor uvadi zdkladni principy radiolokace, popis
technickych vlastnosti radiolokdtori a poZadavki na systém vzdileného fizeni radiolokitoru
véetn€ ndvrhu jak tyto poZadavky prakticky naplnit v feSeni kolu bakalafské prace. V praktické
Casti se pak autor jiZ zabyvd jednotlivymi komponentami pouZitymi k sestaveni systému
délkového fizenf radiolokdtoru v¢etné stru¢ného popisu mikrokontrolérii Arduino UNO a Arduino
Nano. Dile se pak zabyvi volbou vyvojového prostiedi vhodného pro vytvofeni programu fidictho
systém dalkového ovlddéni. V kapitole 4,3 Realizace uvadi schémata zapojeni systému ovladace,
radaru a antény a vypolty hodnot soucdstek pouZitych v zapojeni zesilovacich stupiii vystupi
napdjejicich motory, civky a stykafe. V kapitole Softwarovd ¢ast pak popisuje komunikaéni
standard RD 485, ktery vyuZil pro komunikaci mezi ovlddaci a ovlddanou stranou systému
dédlkového ovlddénf{ a jeho dpravy tak aby vyhovoval navrZenému feSeni.

PfedloZen4 price plsobi dojmem technické zpravy, popisujici hardwarové a softwarové
feSenf tkolu. Price obsahuje zanedbatelné mnoZstvi tiskovych chyb, orientace v préci je ztiZena
tim, Ze autor zapomnél o&islovat jednotlivé strany textu, tudiZ obsah price uvedeny na za¢itku je
vlastné zbyte¢ny, coZ se tykd i seznamu obrdzkl a rovnic uvedenych na konci préce, Z textu préce
také neni dlouho zfejmé, Ze se autor rozhodl vyrobit funkéni model radarové antény. PiSe se pouze
o stran¢ ovladané a fidici, av8ak nikde nenf uvedeno, Ze sestrojeni funkénfho modelu je soucasti
price, to se ¢tendf dozvi aZ v zdvéru price z pfiloZenych fotografif celého systému (Obrazek 36 a
37). Popis a konstrukce modelu samotné radarové antény vyuZivajici namisto elektromagnetickych
vin ultrazvuku v préci neni. V préci téZ neni doloZeno, jak a zda viibec autor ovéfil, Ze cely systém
funguje tak jak je poZadovéano v zadéni, to znamend, Ze radarovou anténu lze bezchybné ovladat
na poZadovanych 1000 m a Ze systém spliiuje funkeni poZadavky popsané v kapitole 3.4. Funkcni
moZnosti systému vzddleného rizeni

Zivérem konstatuji, Ze droveni predloZené bakalafské prace pana Jakuba Stejskala je velmi
dobrd a praci doporucuji k obhajobé.

Préci
[X] doporucuji
nedoporucuji
uznat jako diplomovou/bakaléiskou.

Navrhuji hodnoceni stupném:
vyborné  velmi dobfe = dobfe  neprospél/a
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