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Slovni vyjadieni, komentafe a pfipominky vedouciho/oponenta:

Autor rozdélil praci do tii zékladnich ¢asti. V prvni ¢asti popisuje technologie a principy
kvadrokoptéry platformy Crazyflie a dil¢ich subsytém a jejich provézani. Druhé se zabyva
poziénimi systémy a tieti ¢ast se soustfedi na praktické méfeni pfi zvolenych technologiich.
V3echny z uvedenych ¢asti maji nékolik spole¢nych nedostatki. Je patrné, Ze autor se snazil co
nejvice ziskat objem stranek pro svoji praci na kor kvality. Nelze nic namitat proti popisu
platformy crazyflie, ale to 1ze shrnout do dvou stranek. Sviij zdjem mél autor soustiedit zejména na
poziéni systémy, popis jejich funkcionality a moznosti pouZiti uvniti budov. Jaka jsou omezeni,
problémy. Kapitola zaméfena na konstrukci je urcité dilezitd, ale je zcela vytrZzena z kontextu
toho, jak mechanické vyvazeni HW soucasti ovliviiuje stabilitu letu. Nepatrné zminka je uvedena
pii vyvazovani vrtuli. Kapitola zabyvajici se jednotlivymi technologiemi stabilizace se soustiedi
na precisni syst¢ém LOCO a ptidavnou desku FlowDeck zaloZzenou na méfeni optického toku, ale
GipIné vypousti moZnosti stabilizace pomoci barometru, i kdyZz je jasném Ze se jedna o nejslabsi
moznost, pfitom tento druh stabilizace nasledné autor pouZiva v testovani. Samotné testovani
autor provadi formou porovnani kvality stabilizace s vyuZitim uvedeného barometru a snimace
optického toku. Vysledkem je trivialni porovnani, které neobsahuje Zadné navrhy feSeni, napf. jak
zlepsit stabilizaci pfi vyuZiti barometru. V praci nelze také piehlédnou velké mnozstvi nepfilis
korektnich slovnich vyjadfeni, typu: systém nam vyhazuje apod. Také se nelze spokojit s mirou
kvality citaci. Pfes uvedené nedostatky je pozitivnim pfinosem prace zejména praktické
zprovoznéni platformy a naprogramovani stabilizovaného letu s vyuzitim senzoru optického toku,
které by si ov§em zaslouzilo kvalitné€j$i zpracovani a provedeni vét§iho mnozstvi testa.
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