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Slovni vyjadfeni, komentaie a pfipominky vedeuethe/oponenta:

Predlozena bakalafska prace se zabyva ndvrhem automatizace na zakladani flexibilnich ploSnych
spojii do stfizného lisu. Cilem bakalafské prace je navrzeni a analyzovani vhodného feSeni
automatizace pro zavedeni do vyrobniho procesu ve firmé Mektec CZ s.r.o. Autor se v uvodnich
&tyfech kapitoldch zabyva struénym popisem zékladi automatizace a robotiky. Relativné podrobné
se autor vénuje kinematickému popisu robotii, popisem riiznych ¢idel a snimaci, které jsou nutné
pro fizeni automatizovaného procesu, a v neposledni fadé se také vénuje zakladnim bezpe¢nostnim
technologiim pouzivanym k zabezpeceni lidské obsluhy pfi praci s roboty.

Na zakladé vyty€enych cild prace se pak autor vénuje popisu navrhu feSeni automatizovaného
propojeni dvou lisovacich stroji. Zv14§té ocefiuji, Ze autor v préci popisuje vice ndvrhi feSeni spolu
s jejich klady a zapory, coz nakonec vede k vybrani nejvhodnéjsiho feseni studovaného problému
pomoci priimyslového rotaéniho robotu. Dale autor v préci také podrobné popisuje navrh zdsobniku
na polotovary a piepravu hotovych dili ke kontrole. V bakalaiské praci nechybi ani detailni
ekonomicky rozbor navrzeného feSeni, z néhoZ plyne relativné kratka doba navratnosti navrzeného
automatizovaného feSeni.

Prace je po odborné strénce sepséna na velmi vysoké Grovni a neshledal jsem v rukopisu zadné
zavazné odborné pochybeni, ani preklepy nebo gramatické chyby. Navic je prace i po stylistické
strance pe€livé sepsana a obsahuje vechny nedilné soucasti odborné préce, které jsou spravné a
logicky uspotddané. Jen bych uvital, kdyby v bakalaiské praci byly vice zvyraznény cile zadané
prace napt. ve formé& samostatné kapitoly. Je sice pravda, Ze cile prace jsou v rukopisu formulovany,
ale v nepiehledné formé& uvnitf texti ve dvou nasledujicich kapitolach 5.1 a 6., coz miize byt pro
¢tenafe svym zplisobem matouci.

Kazdopéadné predloZena bakalafska prace na mé udélala velmi dobry dojem a jeji autor zcela jasné
prokazal schopnost samostatné prace a inovativniho feseni problémi zadanych ukoli. PfedloZenou
praci tedy jednoznaéné navrhuji uznat jako bakalafskou a ohodnotit ji nejvyssi znamkou.

Pripadné otazky p¥i obhajobé a naméty do diskuze:
1. PredloZena prace se jen okrajové zabyva problematikou programovani roboti. Mohl by
autor struéné popsat, jakd vyvojova prostiedi a programovaci jazyky se pouZivaji
k programovani robotl a automatizovanych procesti?

Praci
M doporucuji
U nedoporucuji

uznat jako diplemevew/bakalaiskou.

Navrhuji hodnoceni stupném:
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