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Slovni vyjadieni, komentaie a pFipominky vedouciho/oponenta:

Prace se zabyvéa ovladanim robotické ruky. V teoretické ¢asti je stru¢n€ popsana pfima i inverzni
kinematickd uloha pohybu robotické ruky v pracovnim prostoru. Nasledn€ jsou popsany
kinematické vlastnosti konkrétniho robotického systému ,Arexx RA-1 Pro“ v Denavit-
Hartenberkovy notaci. V praktické &asti je popsana vlastni realizace. BohuZel je zde celd fada
faktickych chyb. Ve vypoétu na strané 24 chybi definice funkci F, G na vstupu do vypoctu.
V programové &asti chybi ¢asové vlastnosti systému. Napiiklad za jak dlouho se promitne zména
nastaveni kloubu do skute¢ného pfesunu, pfipadné po jaké trajektorii se bude ruka skute¢né
pohybovat.

V praci je i cela fada formalnich chyb. Nejsou ofislovany jednotlivé vztahy. Proménné jsou
nedostate&né popsany. Obrazek na stran€ 27 je necitelny. Celkové je podivné pracovano s mistem
na stranach 25 az 30 i jinde. Student provedl testy funk&nosti systému a softwarového vybaveni.
Nicméné zcela chybi mechanické testy: Opakované nastaveni, pfesnost v pracovnim prostoru.
Chovani systému pro riznou zatéz a dalsi parametry.

Cile préace byly splnény i kdyz cely systém bude muset byt jesté ,,doladén®.

Pripadné otazky p¥i obhajobé a naméty do diskuze:

1. V jakém formatu se ukladaji pohybova data do file. Ukazte pfiklad uloZenych dat. Jak
rychle Ize pohybovat rukou pfi ¢teni dat.

2. Vysvétlete, co obsahuje a k ¢emu slouZi Jacobiho matice ze strany 23

Praci

doporucuji

Q nedoporuduji

uznat jako diplemeveu/bakalaiskou.

Navrhuji hodnoceni stupném:
Q vyborné [X] velmi dobfe QO dobfe O neprospél/a
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